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В настоящее время для определения макросов доступно 47 общих функциональных кодов. 
Три таблицы пользовательских макросов одинаковы. Ниже перечислены A81.00–A81.46. 

Пользоват. 
функция 

Код 
функции 

Название Описание Настройка 
Значение 
по умолч. 

A81.00 P00.00 
Режим 

регулирования 
скорости 

0: Режим 
бессенсорного 
векторного 
управления (SVC) 0 
1: Режим 
бессенсорного 
векторного 
управления (SVC) 1 
2: Управление V/F 
3: Режим векторного 
управления по 
замкнутому контуру 

0-3 2 

A81.01 P00.01 
Канал команд 
выполнения 

0:��Панель оператора 
1: Клемма 
2: Связь 

0-2 0 

A81.02 P00.06 
Канал настройки 
команды частоты 

A 

0: Панель оператора 
1-14: См. главу  7. 
15: Работа с 
многоступенчатой 
скоростью 

0-15 0 

A81.03 P00.11 
Время ускорения 

(ACC) 1 
0,0–3600,0 с 0,0-3600,0 10,0 с 

A81.04 P00.12 
Время 

замедления (DEC) 
1 

0,0–3600,0 с 0,0–3600,0 10,0 с 

A81.05 P01.05 
Режим ACC/DEC 

(ускорения/ 
замедления) 

0: Линия 
1: S-кривая 

0-1 0 

A81.06 P01.08 Режим останова 

0: Замедление до 
останова 
1: Движение по 
инерции до останова 

0-1 0 

A81.07 P03.32 

Включение 
управления 
крутящим 
моментом 

0: Выключение 
1: Включение 

0-1 0 

A81.08 P04.40 

Включение 
режима I/F для 
асинхронного 

двигателя (AM) 1 

0-1 0-1 0 

A81.09 P04.41 

Настройка тока 
прямого хода в 

режиме I/F для AM 
1 

0,0-200,0% 0,0-200,0% 120,0% 
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Список соответствующих параметров: 
 

Код функции Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

P05.01–P05.06 
Выбор функции цифрового 

ввода 

16: Многоступенчатая 
скорость, клемма 1 
17: Многоступенчатая 
скорость, клемма 2 
18: Многоступенчатая 
скорость, клемма 3 
19: Многоступенчатая 
скорость, клемма 4 
20: Приостановка 
работы с 
многоступенчатой 
скоростью 

 

P10.02 Многоступенчатая скорость 0 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.03 Время выполнения ступени 0 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.04 Многоступенчатая скорость 1 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.05 Время выполнения ступени 1 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.06 Многоступенчатая скорость 2 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.07 Время выполнения ступени 2 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.08 Многоступенчатая скорость 3 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.09 Время выполнения ступени 3 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.10 Многоступенчатая скорость 4 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.11 Время выполнения ступени 4 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.12 Многоступенчатая скорость 5 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.13 Время выполнения ступени 5 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.14 Многоступенчатая скорость 6 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.15 Время выполнения ступени 6 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.16 Многоступенчатая скорость 7 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.17 Время выполнения ступени 7 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.18 Многоступенчатая скорость 8 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.19 Время выполнения ступени 8 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.20 Многоступенчатая скорость 9 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.21 Время выполнения ступени 9 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.22 Многоступенчатая скорость 10 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.23 Время выполнения ступени 10 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.24 Многоступенчатая скорость 11 -100,0–100,0% 0,0% 
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Код функции Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

P10.25 Время выполнения ступени 11 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.26 Многоступенчатая скорость 12 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.27 Время выполнения ступени 12 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.28 Многоступенчатая скорость 13 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.29 Время выполнения ступени 13 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.30 Многоступенчатая скорость 14 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.31 Время выполнения ступени 14 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.32 Многоступенчатая скорость 15 -100,0–100,0% 0,0% 

P10.33 Время выполнения ступени 15 0,0-6553,5 с (мин) 0,0 с 

P10.34 
Время ACC/DEC (ускорение/ 
замедление) ступеней 0-7 

простого ПЛК 
0x0000–0XFFFF 0000 

P10.35 
Время ACC/DEC  (ускорение/ 
замедление) ступеней 8-15 

простого ПЛК 
0x0000–0XFFFF 0000 

P17.27 
Простой ПЛК и фактическая 
ступень многоступенчатой 

скорости 
0-15 0 

��

6.5.3 Градуированная многоступенчатая скорость, опорное значение 
Градуированное опорное значение используется при задании опорной скорости для 
подъемных устройств. Градуированное опорное значение поддерживает режим 
градуированного рабочего рычага и режим градуированного дистанционного 
управления. Градуированное опорное значение может реализовать 6-ступенчатую 
скорость путем объединения пяти градуированных многоступенчатых опорных клемм. 
Методы комбинирования следующие: 
 

 
  

�=�j�Z�̂ �m�b�j �h�\�Z�g�g�h�_��
�h�i�h�j�g�h �_��

�a�g�Z�q�_�g�b�_����
�d�e�_�f�f�Z����

�=�j�Z�̂ �m�b�j �h�\�Z�g�g�h�_��
�h�i�h�j�g�h �_��

�a�g�Z�q�_�g�b�_����
�d�e�_�f�f�Z����

�=�j�Z�̂ �m�b�j �h�\�Z�g�g�h�_��
�h�i�h�j�g�h �_��

�a�g�Z�q�_�g�b�_����
�d�e�_�f�f�Z����

�=�j�Z�̂ �m�b�j �h�\�Z�g�g�h�_��
�h�i�h�j�g�h �_��

�a�g�Z�q�_�g�b�_����
�d�e�_�f�f�Z����

�=�j�Z�̂ �m�b�j �h�\�Z�g�g�h�_��
�h�i�h�j�g�h �_��

�a�g�Z�q�_�g�b�_����
�d�e�_�f�f�Z����

�G�Z�k�l�j�h�c�d�Z���k�d�h�j�h�k�l�b

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�D�h�^
���n�m�g�d�p�b�b

�2�)�)��
���<�U�D�E���� �3����������

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�=�j�Z�^�m�b�j�h�\�Z�g�g�Z�y��
�f �g�h�]�h�k�l �m�i�_�g�q�Z�l�Z�y�� �k�d �h�j�h�k �l �v����

�h�i�h�j�g�h�_���a �g�Z�q�_�g�b�_����

�2�)�)��
���<�U�D�E���� �3����������

�3����������

�3����������

�3����������

�3����������

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E������

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�2�)�)��
���<�U�D�E����

�1�2

�1�2

�1�2

�1�2

�1�2 �1�2�1�2�1�2

�1�2 �1�2

�1�2 �1�2

�1�2�1�2

�1�2

�2�)�)��
���<�U�D�E����



Руководство по эксплуатации преобразователей частоты для кранов серии STV900H 

������  

��

Список соответствующих параметров: 

Код функции Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

P05.01–P05.06 
Плата 

расширения 
ввода-вывода 
P25.01–P25.08 

Выбор функции 
цифрового ввода 

77: Градуированное опорное 
значение, клемма 1 
78: Градуированное опорное 
значение, клемма 2 
79: Градуированное опорное 
значение, клемма 3 
80: Градуированное опорное 
значение, клемма 4 
81: Градуированное опорное 
значение, клемма 5 

 

P90.06 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 0 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

P90.07 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 1 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

P90.08 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 2 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

P90.09 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 3 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

P90.10 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 4 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

P90.11 

Градуированная 
многоступенчатая 
скорость, опорное 

значение 5 

-100,0–100,0 % относительно 
P00.03 

0,0% 

 

Примечание: Многошаговые настройки более высокой ступени можно закрыть только 
после того, как будут закрыты многошаговые настройки всех низших ступеней. 
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7 Функциональные параметры 
7.1 Что содержит данная глава 
В этой главе перечислены все функциональные коды и соответствующее описание 
каждого функционального кода. 
7.2 Список функциональных параметров 
Функциональные параметры ПЧ разделены на группы по функциям. Среди групп 
функциональных параметров группы P85–P94 представляют собой группы для функций 
подъема, P98 – группу калибровки аналоговых входов и выходов, а P99 содержит 
заводские функциональные параметры, недоступные для пользователя. Каждая группа 
включает в себя несколько функциональных кодов (каждый функциональный код 
идентифицирует функциональный параметр). К кодам функций применяется 
трехуровневый стиль меню. Например, «P08.08» обозначает 8-й код функции в P08. 
Номера групп функций соответствуют меню первого уровня, коды функций – меню 
второго уровня, а параметры функций – меню третьего уровня. 
1.�� Содержание таблицы кодов функций следующее: 
Столбец 1 «Код функции»: Код группы функций и параметра 
Столбец 2 «Имя»: Полное имя параметра функции 
Столбец 3 «Описание»: Подробное описание параметра функции 
Столбец 4 «По умолчанию»: Начальное значение, установленное на заводе 
Столбец 5 «Изменить»: Можно ли изменить параметр и условия для изменения 
«�|» означает, что значение параметра может быть изменено, когда ПЧ находится в 
остановленном или работающем состоянии; 
«◎» означает, что значение параметра не может быть изменено, когда ПЧ находится в 
работающем состоянии; 
«�”» означает, что значение параметра обнаружено, записано и не может быть изменено 
(ПЧ автоматически проверяет и ограничивает изменение параметров, что помогает 
предотвратить неправильные изменения). 
2.�� В параметрах принята десятичная система (DEC). Если принята шестнадцатеричная 
система, то при редактировании параметров все биты взаимно независимы по данным, а 
диапазоны настройки некоторых битов могут быть шестнадцатеричными (0–F). 
3.�� «Значение по умолчанию» указывает на заводскую настройку параметра функции. 
Если значение параметра обнаружено или записано, значение к заводской настройке 
восстановить невозможно. 
4.�� Для лучшей защиты параметров ПЧ предусмотрена функция защиты паролем. 
После установки пароля (т.е. установки P07.00 в ненулевое значение) при нажатии 
клавиши ПРОГ/ОТМЕНА для входа в интерфейс редактирования функционального кода 
отображается "0.0.0.0.0". Для входа в интерфейс необходимо ввести правильный пароль 
пользователя. Для заводских параметров необходимо ввести правильный заводской 
пароль с целью входа в интерфейс. Не рекомендуется изменять заводские параметры. 
Неправильное задание параметров может привести к отклонениям в работе или даже к 
повреждению ПЧ. Если защита паролем не находится в заблокированном состоянии, 
изменить пароль можно в любое время. Вы можете установить P07.00 на 0, чтобы 
отменить пароль пользователя. Если при включении питания P07.00 установлен в 
ненулевое значение, то изменение параметров с помощью функции пароля 
пользователя запрещено. При изменении параметров функции с помощью 
последовательной связи функция защиты паролем пользователя также применима и 
соответствует тому же правилу.  
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Группа P00 – Основные функции 

Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P00.00 
Режим 

регулирования 
скорости 

0: Режим бессенсорного векторного 
управления (SVC) 0 
1: Режим бессенсорного векторного 
управления (SVC) 1 
2: Режим пространственно-
векторного управления 
напряжением 
3: Режим векторного управления по 
замкнутому контуру 
Примечание: Прежде чем 
использовать режим векторного 
управления (0, 1 или 3), сначала 
включите ПЧ для выполнения 
автонастройки параметров 
двигателя. 

2 ◎ 

P00.01 
Канал команд 
выполнения 

0: Панель оператора 
1: Клемма 
2: Связь 

0 �|  

P00.02 
Режим связи 

команды СТАРТ 

0: Modbus/Modbus TCP 
1: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet 
2: Ethernet 
3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP 
4: Программируемая плата 
расширения 
5: Плата беспроводной связи 
6: Плата связи 216 
7: USB (зарезервировано) 
Примечание: Опции 1, 2, 3, 4, 5, 6 и 7 
являются дополнительными 
функциями и доступны только при 
конфигурации соответствующих 
плат расширения. 

0 �|  

P00.03 
Макс. 

выходная 
частота 

Используется для установки 
максимальной выходной частоты ПЧ. 
Обратите внимание на код функции, 
поскольку он является основой для 
установки частоты и скорости 
ускорения (ACC) и замедления (DEC). 
Диапазон настройки: макс. (P00.04, 
10,00)–150,00 Гц 

50,00 Гц ◎ 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P00.04 

Верхний 
предел 

рабочей 
частоты 

Верхний предел рабочей частоты – 
это верхний предел выходной 
частоты ПЧ, который меньше или 
равен максимальной выходной 
частоте 
Если заданная частота выше 
верхнего предела рабочей частоты, 
для работы используется верхний 
предел рабочей частоты. 
Диапазон настройки: P00.05–P00.03 
(макс. выходная частота) 

50,00 Гц ◎ 

P00.05 

Нижний 
предел 

рабочей 
частоты 

Нижний предел рабочей частоты 
является нижним пределом 
выходной частоты ПЧ 
Если установленная частота ниже 
нижнего предела рабочей частоты, 
для работы используется нижний 
предел рабочей частоты. 
Примечание: Макс. выходная 
частота ≥ Верхний предел частоты 
≥ Нижний предел частоты. 
Диапазон настройки: 0,00 Гц–P00.04  
(верхний предел рабочей частоты) 

0,00 Гц ◎ 

P00.06 

Канал 
настройки 
команды 
частоты A 

0: Панель оператора 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA высокочастотных импульсов 
5: Программа простого ПЛК 
6: Работа на многоступенчатой 
скорости 
7: ПИД-регулирование 
8: Связь Modbus/Modbus TCP 
9: Связь 
PROFIBUS/CANopen/DeviceNet 
10: Связь Ethernet 
11: HDIB высокочастотных импульсов 
12: Пачка импульсов AB 
13: IP-связь 
EtherCAT/PROFINET/EtherNet 
14: Программируемая плата 
расширения 
15: Работа с многоступенчатой 
скоростью 
16: 216 связь 

0 �|  

P00.07 

Канал 
настройки 
команды 
частоты B 

1 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P00.08 

Ссылочный 
объект 

команды 
частоты B 

0: Макс. выходная частота 
1: Команда частоты А 

0 �|  

P00.09 

Комбинирован
ный режим 
источника 
настройки 

0: А 
1: B 
2: (A+B) 
3: (A-B) 
4: Макс. (A, B) 
5: Мин. (A, B) 

0 �|  

P00.10 

Частота, 
задаваемая с 

помощью 
панели 

оператора 

Когда команды частоты A и B 
выбирают панель оператора для 
настройки, значение является 
исходным значением настройки 
частоты ПЧ. 
Диапазон настройки: 0,00 Гц–P00.03 
(макс. выходная частота) 

50,00 Гц �|  

P00.11 
Время 

ускорения 
(ACC) 1 

Время ACC (УСКОРЕНИЕ) означает 
время, необходимое для повышения 
частоты вращения преобразователя 
частоты (ПЧ) с 0 Гц до максимальной 
выходной частоты (P00.03). Время 
DEC (ЗАМЕДЛЕНИЕ) означает время, 
необходимое для снижения скорости 
преобразователя частоты (ПЧ) с 
максимальной выходной частоты 
(P00.03) до 0 Гц. Преобразователь 
частоты (ПЧ) имеет четыре группы 
времени ACC/DEC 
(УСКОРЕНИЕ/ЗАМЕДЛЕНИЕ), которые 
могут быть выбраны с помощью P05. 
Заводское значение времени 
ACC/DEC (УСКОРЕНИЕ/ЗАМЕДЛЕНИЕ) 
преобразователя частоты (ПЧ) по 
умолчанию – первая группа. 
Диапазон настройки P00.11 и P00.12: 
0,0–3600,0 с 

Зависит от 
модели 

�|  

P00.12 
Время 

замедления 
(DEC) 1 

Зависит от 
модели 

�|  

P00.13 
Направление 

работы 

0: Работа в направлении по 
умолчанию. 
1: Работа в обратном направлении. 
2: Отключение движения назад 
Примечание: Его можно изменить, 
только если параметр P11.26 равен 1, 
т.е. когда специальные функции 
включены. 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P00.14 
Несущая 
частота 

 
Сопоставление между моделями и 
несущими частотами: 

Модель 
Несущая 

частота по 
умолчанию 

380 В 
0,4–11 

кВт 
4 кГц 

>15 кВт 1,5 кГц 

660 В 
22–55 кВт 4 кГц 

>75 кВт 2 кГц 
Преимущество высокой несущей 
частоты: идеальная форма волны 
тока, мало гармоник тока и шума 
двигателя. 
Недостаток высокой несущей 
частоты: увеличение потерь на 
коммутацию, повышение 
температуры ПЧ и влияние на 
выходную мощность. При высокой 
несущей частоте ПЧ нуждается в 
снижении ном. характеристик. В то 
же время, увеличиваются утечка и 
электромагнитные помехи. 
Чрезвычайно низкая несущая 
частота может привести к 
нестабильной работе на низкой 
частоте, снижению крутящего 
момента или даже к колебаниям. 
Несущая частота установливается на 
заводе, вам не нужно ее изменять. 
Если используемая частота 
превышает установленную по 
умолчанию несущую частоту, 
необходимо снижать номинальные 
характеристики ПЧ на 10% при 
каждом увеличении несущей 
частоты на 1000. 
Диапазон настройки: 1,0–15,0 кГц 

Зависит от 
модели 

�|  

�G�_�k�m�s�Z �y
�q�Z�k�l�h�l�Z

 �W�e�_�d�l�j�h�f�Z�] �g�b�l�g�u�c
�r�m�f

�R�m�f�� �b���l�h�d
�m�l�_�q�d�b
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P00.15 
Автонастройка 

параметров 
двигателя 

0: Нет операции 
1: Вращательная автонастройка 
(комплексная); используется, когда 
требуется высокая точность 
управления. 
2: Статическая автонастройка 1 
(комплексная); используется в 
случаях, когда двигатель не может 
быть отключен от нагрузки. 
3: Статическая автонастройка 2 
(частичная); используется, когда 
данный двигатель является 
двигателем 1, автоматически 
настраиваются только P02.06, P02.07 
и P02.08; когда данный двигатель 
является двигателем 2, 
автоматически настраиваются 
только P12.06, P12.07 и P12.08. 
4: Динамическая автонастройка 2 
(только для AM) 
5: Статическая автонастройка с 
частичным параметром 2 (только для 
AM) 

0 ◎ 

P00.16 
Выбор 

функции AVR 

0: Выключение 
1: Действ. в течение всей процедуры 
Функция автоматической 
регулировки ПЧ может устранить 
воздействие колебаний напряжения 
шины на его выходное напряжение 

1 �|  

P00.18 

Восстановле-
ние 

параметров 
функции 

Диапазон настройки P00.18: 0-6 
0: Нет операции 
1: Восстановить значения по 
умолчанию (кроме парам. двигателя) 
2: Очистка записей о неисправностях 
3: Блокировка параметров пульта 
5: Восстановить значения по 
умолчанию (в режиме тестирования) 
6: Восстановить значения по 
умолчанию (включая параметры 
двигателя) 
Примечание: После выполнения 
выбранной операции код функции 
автоматически устанавливается на 
0, что может привести к удалению 
пароля пользователя. Будьте 
внимательны! 

0 ◎ 
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Группа P01 – Управление пуском и остановкой 
Код  

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P01.00 Режим запуска 

0: Прямой пуск 
1: Пуск после торможения пост. током 
2: Рестарт отслеживания скорости 1 
3: Рестарт отслеживания скорости 2 
Примечание: Его можно изменить, 
только если параметр P11.26 равен 1, 
т.е. когда специальные функции 
включены. 

0 ◎ 

P01.01 
Пусковая 

частота прямого 
пуска 

Код функции указывает начальную 
частоту при запуске ПЧ. Подробно см. 
в разделе P01.02. 
Диапазон настройки: 0,00–50,00 Гц 

0,50 Гц ◎ 

P01.02 
Время 

удержания 
частоты запуска 

 
Задание правильной пусковой частоты 
может увеличить крутящий момент 
при запуске ПЧ. В течение времени 
удержания пусковой частоты его 
выходная частота является пусковой. 
Затем ПЧ работает от начальной 
частоты до заданной частоты. Если 
заданная частота ниже, чем 
начальная, ПЧ прекращает работу и 
переходит в режим ожидания. 
Начальная частота не ограничена 
нижней предельной частотой. 
Диапазон настройки: 0,0–50,0 с 

0,0 с ◎ 

P01.03 
Ток торможения 
перед запуском 

ПЧ выполняет торможение пост. током 
перед пуском и ускоряется по 
истечении времени торможения пост. 
током. Если установленное время 
торможения пост. током равно 0, такое 
торможение недействительно. 
Более сильный ток торможения 
указывает на большую мощность 
торможения. Пост. ток торможения 
перед пуском определяется в 
процентах от ном. выходного тока ПЧ. 
Диапазон настройки P01.03: 0,0-100,0% 
Диапазон настройки P01.04: 0,00–50,00 c 

0,0% ◎ 

P01.04 
Время 

торможения 
перед пуском 

0.00 c ◎ 

�<�u�o�h�̂ �g�Z�y���q�Z�k�l �h�l�Z�� 

�I�P�D�[

�W�� �7
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Код  
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P01.08 Режим останова 

0: Замедление до останова. После 
поступления команды останова ПЧ 
снижает выходную частоту в 
зависимости от режима DEC и 
заданного времени DEC; после того, 
как частота упадет до конечной 
скорости (P01.15), привод остановится. 
1: Движение по инерции для останова. 
После поступления команды останова 
ПЧ немедленно останавливает выход; 
и нагрузка останавливается по 
механической инерции 

0 �|  

P01.09 

Частота запуска 
торможения 
постоянным 

током для 
остановки 

Начальная частота торможения 
постоянным током для останова: Во 
время замедления ПЧ начинает 
торможение постоянным током до 
останова, когда рабочая частота 
достигает пускового значения, 
определяемого параметром P01.09. 
Время ожидания перед торможением 
постоянным током: ПЧ блокирует 
выход перед началом торможения 
постоянным током. По истечении этого 
времени ожидания запускается 
торможение постоянным током, чтобы 
предотвратить перегрузку по току, 
вызванную торможением постоянным 
током на высокой скорости. 
Постоянный ток торможения для 
останова: Он указывает приложенную 
энергию торможения постоянным 
током. Более сильный ток указывает на 
больший эффект торможения 
постоянным током. 
Время торможения постоянным током 
до останова: Указывает время 
торможения постоянным током. Если 
время равно 0, торможение 
постоянным током недействительно, и 
ПЧ замедляется до останова в течение 
заданного времени 

0,00 Гц �|  

P01.10 
Время 

размагничи- 
вания 

0.00 c �|  

P01.11 

Тормозной ток 
постоянного 

напряжения для 
остановки 

0,0% �|  

P01.12 

Время 
торможения 
постоянным 

током для 
остановки 

0.00 c �|  
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Код  
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P01.23 
Задержка 
запуска 

После подачи команды запуска ПЧ он 
переходит в состояние ожидания и 
перезапускается с задержкой, 
определяемой параметром P01.23, для 
реализации отпускания тормоза. 
Диапазон настройки: 0,0–600,0 с 

0,0 с �|  

P01.24 
Задержка 
скорости 

остановки 
0,0–600,0 с 0,0 с �|  

P01.25 

Выбор выхода  
0 Гц с 

разомкнутым 
контуром 

0: Выход без напряжения 
1: Выход с напряжением 
2: Выход с постоянным током 
торможения для остановки 

0 �|  

P01.26 
Время DEC для 

аварийного 
останова 

0,0–60,0 с 2,0 с �|  

P01.27 

Время 
начального 

участка кривой 
DEC S 

0,0–50,0 с 0,1 с ◎ 

P01.28 

Время 
концевого 

участка кривой 
DEC S 

0,0–50,0 с 0,1 с ◎ 
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Код  
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P01.29 
Тормозной ток 

короткого 
замыкания 

Когда ПЧ запускается в режиме 
прямого пуска (P01.00=0), установите 
для параметра P01.30 ненулевое 
значение, чтобы включить 
торможение коротким замыканием. 
Во время останова, если рабочая 
частота ПЧ ниже начальной частоты 
торможения для останова (P01.09), 
установите для параметра P01.31 
ненулевое значение, чтобы ввести 
торможение коротким замыканием для 
останова, а затем выполните 
торможение постоянным током в 
течении времени, заданного 
параметром P01.12. (См. описания для 
P01.09–P01.12) 
Диапазон настройки P01.29: 0,0–150,0% 
(от номинального выходного тока ПЧ) 
Диапазон настройки P01.30: 0,0–50,0 с 
Диапазон настройки P01.31: 0,0–50,0 с 

0,0% �|  

P01.30 

Время задержки 
торможения 

при посредстве 
короткого 

замыкания для 
запуска 

0.00 c �|  

P01.31 

Время задержки 
торможения 

при посредстве 
короткого 

замыкания для 
остановки 

0.00 c �|  

P01.32 

Время 
предварительн

ого 
возбуждения 

для толчкового 
режима 

0–10,000 с 0,000 с �|  

P01.33 

Начальная 
частота 

торможения для 
останова в 
толчковом 

режиме 

0–P00.03 0,00 Гц �|  

P01.34 Задержка сна 0–3600,0 с 0,0 с �|  
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Группа P02 – Параметры двигателя 1 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P02.00 Тип двигателя 1 
0: Асинхронный двигатель (AM) 
1: Синхронный двигатель (SM) 

0 ◎ 

P02.01 

Номинальная 
мощность АМ 
(асинхронный 
двигатель) 1 

0,1–3000,0 кВт 
Зависит от 

модели 
◎ 

P02.02 

Номинальная 
частота АМ 

(асинхронный 
двигатель) 1 

0,01 Гц–P00.03 (макс. выходная 
частота) 

50,00 Гц ◎ 

P02.03 

Номинальная 
скорость АМ 

(асинхронный 
двигатель) 1 

1-36000 об./с 
Зависит от 

модели 
◎ 

P02.04 

Номинальное 
напряжение АМ 
(асинхронный 
двигатель) 1 

0–1200 В 
Зависит от 

модели 
◎ 

P02.05 
Номинальный ток 
АМ (асинхронный 

двигатель) 1 
0,8–6000,0 A 

Зависит от 
модели 

◎ 

P02.06 

Сопротивление 
статора 

асинхронного 
двигателя (AM) 1 

0,001–65,535 Ом 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.07 

Сопротивление 
ротора 

асинхронного 
двигателя (AM) 1 

0,001–65,535 Ом 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.08 

Индуктивность 
рассеяния 

асинхронного 
двигателя (AM) 1 

0,1–6553,5 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.09 

Взаимо-
индуктивность 
асинхронного 

двигателя (AM) 1 

0,1–6553,5 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.10 
Ток AM 1 без 

нагрузки 
0,1-6553,5A 

Зависит от 
модели 

�|  

P02.11 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 1 
железного 

сердечника АМ 1 

0,0-100,0% 80,0% �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P02.12 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 2 
железного 

сердечника АМ 1 

0,0-100,0% 68,0% �|  

P02.13 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 3 
железного 

сердечника АМ 1 

0,0-100,0% 57,0% �|  

P02.14 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 4 
железного 

сердечника АМ 1 

0,0-100,0% 40,0% �|  

P02.15 
Номинальная 

мощность SМ 1 
0,1–3000,0 кВт 

Зависит от 
модели 

◎ 

P02.16 
Номинальная 
частота SМ 1 

0,01 Гц–P00.03 (макс. выходная 
частота) 

50,00 Гц ◎ 

P02.17 
Число пар полюсов 
SM (СИНХРОННЫЙ 

ДВИГАТЕЛЬ) 1 
1-128 2 ◎ 

P02.18 
Номинальная 

напряжение SМ 1 
0–1200 В 

Зависит от 
модели 

◎ 

P02.19 
Номинальная тока 

SМ 1 
0,8–6000,0 A 

Зависит от 
модели 

◎ 

P02.20 
Сопротивление 

статора SM 1 
0,001–65,535 Ом 

Зависит от 
модели 

�|  

P02.21 

Индуктивность по 
продольной оси 

синхронного 
двигателя (SM) 1 

0,1–655,35 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.22 

Индуктивность по 
поперечной оси 

синхронного 
двигателя (SM) 1 

0,1–655,35 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P02.23 Противо-ЭДС SM 1 0-10000 300 �|  

P02.24 

Начальное 
положение 
магнитного 
полюса SM 1 

0x0000–0xFFFF 0 �” 

P02.25 
Идентификацион. 

ток SM 1 
0%--50,0% (от номинального тока 
двигателя) 

10% �” 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P02.26 
Защита от 
перегрузки 
двигателя 1 

0: Нет защиты 
1: Общая защита двигателя (с 
компенсацией низкой скорости). 
Поскольку охлаждающий эффект 
обычного двигателя ухудшается при 
работе на низкой скорости, 
необходимо правильно 
отрегулировать соответствующее 
значение электронной тепловой 
защиты. Низкая компенсация 
указывает на снижение порога 
защиты от перегрузки двигателя, 
раб. частота которого ниже 30 Гц. 
2: Защита двигателя (без 
компенсации низкой скорости). 
Поскольку функция рассеивания 
тепла для частотно-регулируемого 
двигателя не зависит от скорости 
вращения, нет необходимости 
настраивать значение защиты при 
работе на низкой скорости. 

2 ◎ 

P02.27 

Коэффициент 
защиты от 
перегрузки 
двигателя 1 

Множители перегрузки двигателя 
M=Iout/(In*K)  
In - номинальный ток двигателя, 
lout - выходной ток ПЧ, K - 
коэффициент защиты двигателя от 
перегрузки. 
Меньшее значение «К» указывает 
на большее значение «М». 
При М=116% защита срабатывает 
после перегрузки двигателя в 
течение 1 часа; при М=200% 
защита срабатывает после 
перегрузки двигателя в течение 
60 секунд; а при М≥400% защита 
срабатывает немедленно. 

 
Диапазон настройки: 20,0% -120,0% 

100,0% �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P06.14 Выход AO1 

0: Рабочая частота  
(0 – макс. выходная частота) 
1: Заданная частота  
(0 – макс. выходная частота) 
2: Линейная опорная частота  
(0 – макс. выходная частота) 
3: Скорость вращения 
(0 – скорость, соответствующая макс. 
выходной частоте) 
4: Выход  
(0 – двойной номинальный ток 
инверторного блока) 
5: Выходной ток  
(0 – двойной номинальный ток 
двигателя) 
6: Выход 
(в 0–1,5 раза превышает номинальное 
напряжение инверторного блока) 
7: Выходная мощность 
(0 – двойная номинальная мощность 
двигателя) 
8: Заданный крутящий момент 
(0 – двойной номинальный крутящий 
момент двигателя) 
9: Выходной крутящий момент 
(абсолютное значение 0 – двойной 
номинальный крутящий момент 
двигателя) 
10: Вход AI1 (0–10 В/0–20 мА) 
11: Вход AI2 (0–10 В) 
12: Вход AI3 (0–10 В/0–20 мА) 
13: Вход HDIA (0,00–50,00 кГц) 
14: Значение 1, заданное через связь 
Modbus/Modbus TCP (0–1000) 
15: Значение 2, заданное через связь 
Modbus/Modbus TCP (0–1000) 
16: Значение 1, заданное через связь 
PROFIBUS/CANopen/DeviceNet (0–1000) 
17: Значение 2, заданное через связь 
PROFIBUS/CANopen/DeviceNet (0–1000) 
18: Значение 1, заданное через связь 
Ethernet (0–1000) 
19: Значение 2, заданное через связь 
Ethernet (0–1000) 
20: Вход HDIB (0,00–50,00 кГц) 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P06.16 

Выход 
высокочастот. 

импульсов 
HDO 

 
21: Значение 1, заданное через IP-
связь EtherCAT/PROFINET/EtherNet (0–
1000) 
22: Ток крутящего момента 
(двухполюсный, 0 – тройной 
номинальный ток двигателя) 
23: Ток возбуждения  
(двухполюсный, 0 – тройной 
номинальный ток двигателя) 
24: Заданная частота  
(двухполюсная, 0 – макс. выходная 
частота) 
25: Линейно изменяющаяся опорная 
частота 
(двухполюсная, 0 – макс. выходная 
частота) 
26: Скорость вращения  
(двухполюсная, 0 – скорость, 
соответствующая макс. выходной 
частоте) 
27: Значение 2, заданное через IP-
связь EtherCAT/PROFINET/EtherNet (0–
1000) 
28: C_AO1 из ПЛК  
(установить P27.00 на 1) (0–1000) 
29: C_AO2 из ПЛК 
(установить P27.00 на 1) (0–1000) 
30: Скорость вращения  
(0 – двойная номинальная синхронная 
скорость двигателя) 
31: Выходной крутящий момент 
(фактическое значение, 0 – двойной 
номинальный крутящий момент 
двигателя) 
32: Выход выявления температуры 
AI/AO 
33: Значение 1, заданное через связь 
216 (0–1000) 
34: Значение 2, заданное через связь 
216 (0–1000) 
35: Длина троса крюка 
(0 – макс. длина троса) 
36-63: Зарезервировано 
 
 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P06.17 
Нижний 
предел 

выхода AO1 

Используется для определения 
отношения между выходным 
значением и аналоговым выходом. 
Когда выходное значение превышает 
допустимый диапазон, выход 
использует нижний или верхний 
предел. 
Когда аналоговый выход представляет 
собой токовый выход, 1 мА 
соответствует 0,5 В. 
В разных случаях соответствующий 
аналоговый выход 100% выходного 
значения является разным. 

 
Диапазон настройки P06.17: -300,0%-P06.19 
Диапазон настройки P06.18: 0,00-10,00 B 
Диапазон настройки P06.19: P06.17-300,0% 
Диапазон настройки P06.20: 0,00 B-10,00 B 
Диапазон настройки P06.21: 0,000-10,000 с 

0,0% �|  

P06.18 

Выход AO1, 
соответств. 

нижнему 
пределу 

0,00 B �|  

P06.19 
Верхний 
предел 

выхода AO1 
100,0% �|  

P06.20 

Выход AO1, 
соответств. 
верхнему 
пределу 

10,00 B �|  

P06.21 
Время 

фильтра 
выхода AO1 

0,000 c �|  

P06.23 
Настройка 
выходного 
тока AO1 

Применимо к P92.22=4 (с 
использованием PTC для измерения 
температуры). См. раздел 5.18.3. 
Установите P06.24 и P06.25 в 
соответствии с кривой сопротивления 
и температуры выбранной модели PTC. 
Когда P06.26 больше, чем P06.24, ПЧ 
выдает аварийный сигнал A-Aot и 
работает в нормальном режиме. 
Когда P06.26 меньше P06.25, 
аварийный сигнал A-Aot сбрасывается 
Диапазон настройки P06.23: 0,00-20,00 мА 
Диапазон настройки P06.24: 0-60000 Ом 
Диапазон настройки P06.25: 0-60000 Ом 
Диапазон настройки P06.26: 0-60000 Ом 

4,000 
�|  

P06.24 

Порог сигнала 
тревоги 

сопротивления 
PTC 

750 

�|  

P06.25 

Порог 
восстановления 

после 
аварийного 

сигнала 
сопротивления 

PTC 

150 

�|  

P06.26 
Фактическое 

сопротивление 
PTC 

0 
�” 

P06.27 
Нижний 
предел 

выхода HDO 
-300,0%-P06.29 0,00% �|  

������ �< ���������f�: ����

�������� ������ ������

�$�2
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P06.28 

Выход HDO, 
соответств. 

нижнему 
пределу 

0,00-50,00 Гц 0,00 Гц �|  

P06.29 
Верхний 
предел 

выхода HDO 
P06.27-300,0% 100,0% �|  

P06.30 

Выход HDO, 
соответств. 
верхнему 
пределу 

0,00-50,00 Гц 50,00 кГц �|  

P06.31 
Время 

фильтра 
выхода HDO 

0,000 с-10,000 с 0,000 с �|  

P06.33 

Значение 
обнаружения 

для 
достижения 

частоты 

0-P00.03 1,00 Гц �|  

P06.34 

Время 
обнаружения 
достижения 

частоты 

0-3600,0 с 0,5 с �|  

��

Группа P07 – HMI 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P07.00 
Пароль 

пользователя 

0-65535 
При установке функционального кода 
на ненулевое значение включается 
защита паролем. 
При установке функционального кода 
на 00000 предыдущий пароль 
пользователя сбрасывается, а защита 
паролем отключается. 
После того как пароль пользователя 
установлен и вступил в силу, вы не 
сможете войти в меню параметров, 
если введете неправильный пароль. 
Пожалуйста, запомните пароль и 
сохраните его в надежном месте 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

После выхода из интерфейса 
редактирования кода функции 
функция защиты паролем включается 
на 1 минуту. При включенной защите 
паролем в случае повторного нажатия 
клавиши ПРОГ/ОТМЕНА для входа в 
интерфейс редактирования кода 
функции отображается «0.0.0.0.0». Для 
входа в интерфейс необходимо ввести 
правильный пароль пользователя 
Примечание: Восстановление значений 
по умолчанию может привести к 
удалению пароля пользователя. 
Соблюдайте осторожность при 
использовании этой функции. 

P07.01 
Копия 

параметра 

Диапазон: 0-4 
0: Нет операции 
1: Загрузка параметров в панель 
оператора 
2: Загрузите все параметры (включая 
параметры двигателя) 
3: Загрузка немоторных параметров 
4: Загрузка параметров двигателя 

0 ◎ 

P07.02 
Выбор 

функции 
клавиши 

Диапазон: 0x00–0x27 
Разряд единиц:  Функц  
0: Никакой функции 
1: Толчок 
2: Зарезервировано 
3: Переключение между прямым и 
обратным вращением 
4: Очистка настройки ВВЕРХ/ВНИЗ 
5: Движение по инерции до останова 
6: Последовательное переключение 
командных каналов 
7: Зарезервировано 
Разряд десятков: Зарезервировано 

0x01 ◎ 

P07.03 

Последовател. 
переключения 

каналов 
команд запуска 

при нажатии 
Функц 

Если P07.02=6, задайте 
последовательность переключения 
каналов команд запуска нажатием этой 
кнопки 
0: Панель оператора �: Клемма �: 
Связь 
1: Панель оператора �8�:�� Клемма 
2: Панель оператора �8�:�� Связь 
3: Клемма �8�: ��Связь 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P07.04 

Действительн. 
функции 
останова 

СТОП/СБРОС 

Используется для задания 
действительности функции останова 
СТОП/СБРОС. Для сброса 
неисправности СТОП/СБРОС 
действительна в любых условиях 
0: Действительна только для 
управления с панели оператора 
1: Действительна как для управления с 
панели, так и с клеммы 
2: Действительна как для управления с 
панели, так и для управления по связи 
3: Действительна для всех режимов 
управления 

0 �|  

P07.05 

Выбор 1 
параметров, 

отображаемых 
в рабочем 
состоянии 

0x0000–0xFFFF 0x03FF  

P07.06 

Выбор 2 
параметров, 

отображаемых 
в рабочем 
состоянии 

0x0000–0xFFFF 0x0000  

P07.07 

Выбор 
параметров, 

отображаемых 
в 

остановленном 
состоянии 

0x0000–0xFFFF 0x00FF  

P07.08 
Отображаемый 
коэффициент 

частоты 

0,01-10,00 
Отображаемая частота = Рабочая 
частота * P07.08 

1,00 �|  

P07.09 

Отображаемый 
коэффициент 

скорости 
вращения 

0,1-999,9% 
Механическая скорость вращения = 
120 * (отображаемая рабочая частота) 
* P07.09/ (пары полюсов двигателя) 

100,0% �|  

P07.10 

Отображаемый 
коэффициент 

линейной 
скорости 

0,1-999,9% 
Линейная скорость = (механическая 
скорость вращения) * P07.10 

1,0% �|  

P07.11 
Температура 
выпрямител. 

моста 
-20,0–120,0°C  �” 

P07.12 
Температура 

инвертора 
-20,0–120,0°C  �” 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P07.13 

Версия 
программного 
обеспечения 

платы 
управления 

1,00-655,35  �” 

P07.14 
Местное 

накопленное 
время работы 

0-65535 ч  �” 

P07.15 

Потребление 
электроэнергии 

ПЧ, старшие 
биты 

Используется для отображения 
потребления электроэнергии ПЧ. 
Потребление электроэнергии ПЧ = 
P07.15*1000 + P07.16 
Диапазон настройки P07.15:  
0–65535 кВтч (*1000) 
Диапазон настройки P07.16: 
0,0–999,9 кВтч 

 �” 

P07.16 

Потребление 
электроэнергии 

ПЧ, младшие 
биты 

 �” 

P07.17 Тип ПЧ 
0: Тип G 
1: Тип Pe 

 �” 

P07.18 
Ном. мощность 

ПЧ 
0,4-3000,0 кВт  �” 

P07.19 
Ном. 

напряжение ПЧ 
50-1200 В  �” 

P07.20 Ном. ток ПЧ 0,1-6000,0 A  �” 

P07.21 
Заводской 

штрих-код 1 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.22 
Заводской 

штрих-код 2 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.23 
Заводской 

штрих-код 3 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.24 
Заводской 

штрих-код 4 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.25 
Заводской 

штрих-код 3 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.26 
Заводской 

штрих-код 4 
0x0000–0xFFFF  �” 

P07.27 
Тип текущей 

неисправности 
0: Отсутствие неисправности 
1: Защита фазы U инвертора (OUt1) 
2: Защита фазы V инвертора (OUt2) 
3: Защита фазы W инвертора (OUt3) 
4: Перегрузка по току при ускорении (OC1) 
5: Перегрузка по току во время 
замедления (OC2) 
6: Перегрузка по току во время движения с 
постоянной скоростью (OC3) 
7: Перенапряжение при ускорении (OV1) 

 �” 

P07.28 
Тип последней 
неисправности 

 �” 

P07.29 
Тип 2-й 

последней 
неисправности 

 �” 

P07.30 
Тип 3-й 

последней 
неисправности 

 �” 
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Изменение 
параметра 

P07.31 
Тип 4-й 

последней 
неисправности 

8: Перенапряжение при замедлении (OV2) 
9: Перенапряжение при движении с 
постоянной скоростью (OV3) 
10: Неисправность пониженного 
напряжения шины (UV) 
11: Перегрузка двигателя (OL1) 
12: Перегрузка ПЧ (OL2) 
13: Обрыв фазы на стороне входа (SPI) 
14: Обрыв фазы на стороне выхода (SPO) 
15: Перегрев модуля выпрямителя (OH1) 
16: Перегрев модуля инвертора (OH2) 
17: Внешняя неисправность (EF) 
18: Неисправность связи RS485 (CE) 
19: Ошибка обнаружения тока (ItE) 
20: Неисправность автонастройки 
двигателя (tE) 
21: Ошибка работы EEPROM (EEP) 
22: Неисправность отключения обратной 
связи ПИД-регулятора (PIDE) 
23: Неисправность тормозного устройства 
(bCE) 
24: Достигнуто время работы (END) 
25: Электронная перегрузка (OL3) 
26: Ошибка связи с панелью оператора 
(PCE) 
27: Ошибка загрузки параметров (UPE) 
28: Ошибка выгрузки параметров (DNE) 
29: Ошибка связи PROFIBUS (E_dP) 
30: Ошибка связи Ethernet (E_NET) 
31: Неисправность связи CANopen (E-CAN) 
32: Неисправность из-за короткого 
замыкания на землю 1 (ETH1) 
33: Неисправность из-за короткого 
замыкания на землю 2 (ETH2) 
34: Неисправность из-за отклонения 
скорости (dEu) 
35: Неисправность из-за неправильной 
регулировки (STo) 
36: Неисправность недостаточной 
нагрузки (LL) 
37: Неисправность из-за отсоединения 
энкодера (ENC1o) 
38: Неисправность реверса направления 
вращения энкодера (ENC1d) 
39: Неисправность из-за отсоединения  
Z-импульса энкодера (ENC1Z) 

 �” 

P07.32 
Тип 5-й 

последней 
неисправности 

 �” 
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Изменение 
параметра 

40: Безопасное отключение крутящего 
момента (STO) 
41: Исключение (ненормальное 
состояние) защитной цепи канала 1 (STL1) 
42: Исключение (ненормальное 
состояние) защитной цепи канала 2 (STL2) 
43: Исключение в обоих каналах 1 и 2 
(STL3) 
44: Ошибка CRC FLASH кода безопасности 
(CrCE) 
45: Неисправность настройки платы ПЛК 1 
(P-E1) 
46: Неисправность настройки платы ПЛК 2 
(P-E2) 
47: Неисправность настройки платы ПЛК 3 
(P-E3) 
48: Неисправность настройки платы ПЛК 4 
(P-E4) 
49: Неисправность настройки платы ПЛК 5 
(P-E5) 
50: Неисправность настройки платы ПЛК 6 
(P-E6) 
51: Неисправность настройки платы ПЛК 7 
(P-E7) 
52: Неисправность настройки платы ПЛК 8 
(P-E8) 
53: Неисправность настройки платы ПЛК 9 
(P-E9) 
54: Неисправность настройки платы ПЛК 
10 (P-E10) 
55: Дублирование типа платы 
расширения (E-Err) 
56: Потеря ультрафиолетового сигнала 
энкодера (ENCUV) 
57: Ошибка связи PROFINET (E_PN) 
58: Неисправность связи CAN (SECAN) 
59: Неисправность из-за перегрева 
двигателя (OT) 
60: Невозможность идентификации платы 
в слоте 1 (F1-Er) 
61: Невозможность идентификации платы 
в слоте 2 (F2-Er) 
62: Невозможность идентификации платы 
в слоте 3 (F3-Er) 
63: Тайм-аут связи платы в слоте 1 (C1-Err) 
64: Тайм-аут связи платы в слоте 2 (C2-Err) 
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65: Тайм-аут связи платы в слоте 3 (C3-Err) 
66: Неисправность связи EtherCAT (E-CAT) 
67: Неисправность связи Bacnet (E-BAC) 
68: Неисправность связи DeviceNet (E-DEV) 
69: Неисправность подчиненного CAN 
при синхронизации 
главного/подчиненного (S-Err) 
70: ПЧ отключен (DIS) 
71: Ошибка обратной связи контактора 
(TBE) 
72: Ошибка обратной связи тормоза (Fae) 
73: Ошибка проверки крутящего момента 
(tPF) 
74: Ошибка нулевого положения рабочего 
рычага (STC) 
75: Ошибка защиты от низкой скорости 
(LSP) 
76: Исключение команды клеммы (TCE) 
77: Исключение команды клеммы 
включения (POE) 
78: Неисправность защиты от ослабления 
троса (SLE) 
79: Неисправность тормоза (BE) 
80: Ошибка синхронизации положения 
master/slave (ELS) 
81: Ошибка отклонения опорного 
значения аналоговой скорости (AdE) 
82: Перегрев PT100 (OtE1) 
83: Перегрев PT1000 (OtE2) 
84: Ошибка заданной частоты (SFE) 
85: Ошибка дисбаланса тока (Cuu) 
86: Ошибка перегрева PTC (PtcE) 
87: Ошибка перегрузки (E-OvL) 
88: Ошибка превышения скорости (E-OS) 
89: Ошибка глушения (E-dS) 
90: Отключение связи 216 (E-216) 
91: Внешняя ошибка, полученная платой 
связи 216 (216EF) 
92: AI1 отключен (E-AI1) 
93: AI2 отключен (E-AI2) 
94: AI3 отключен (E-AI3) 
95: Окончание времени ожидания связи 
Ethernet IP (E-EIP) 
96: Нет загрузчика обновления (E-PAO) 
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P07.33 

Рабочая 
частота при 

текущей 
неисправности 

0,00 Гц-P00.03 0,00 Гц �” 

P07.34 

Линейно 
изменяющаяся 

опорная 
частота при 

текущей 
неисправности 

0,00 Гц-P00.03 0,00 Гц �” 

P07.35 
Выходной ток 
при текущей 

неисправности 
0-1200 В 0 B �” 

P07.36 
Выходной ток 
при текущей 

неисправности 
0,0-6300,0A 0,0A �” 

P07.37 

Напряжение 
шины при 
текущей 

неисправности 

0,0-2000,0 В 0,0 В �” 

P07.38 
Температура 
при текущей 

неисправности 
-20,0–120,0°C 0,0 °C �” 

P07.39 

Состояние 
входной клеммы 

при текущей 
неисправности 

0x0000–0xFFFF 0 �” 

P07.40 

Состояние 
выходной 

клеммы при 
текущей 

неисправности 

0x0000–0xFFFF 0 �” 

P07.41 

Рабочая 
частота при 
последней 

неисправности 

0,00 Гц–P00.03 0,00 Гц �” 

P07.42 

Линейно 
изменяющаяся 

опорная 
частота при 
последней 

неисправности 

0,00 Гц-P00.03 0,00 Гц �” 

P07.43 

Выходное 
напряжение 

при последней 
неисправности 

0-1200 В 0 B �” 
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P07.44 
Выходной ток 

при последней 
неисправности 

0,0-6300,0A 0,0A �” 

P07.45 

Напряжение 
шины при 
последней 

неисправности 

0,0-2000,0 В 0,0 В �” 

P07.46 
Температура 

при последней 
неисправности 

-20,0-120,0°C  0,0 °C �” 

P07.47 

Состояние 
входной клеммы 
при последней 
неисправности 

0x0000-0xFFFF 0 �” 

P07.48 

Состояние 
выходной 

клеммы при 
последней 

неисправности 

0x0000-0xFFFF 0 �” 

P07.49 

Рабочая 
частота при 2-й 

последней 
неисправности 

0,00 Гц-P00.03 0,00 Гц �” 

P07.50 

Линейно 
изменяющаяся 

опорная 
частота при 2-й 

последней 
неисправности 

0,00 Гц-P00.03 0,00 Гц �” 

P07.51 

Выходное 
напряжение 

при 2-й 
последней 

неисправности 

0-1200 В 0 B �” 

P07.52 

Выходной ток 
при 2-й 

последней 
неисправности 

0,0-6300,0A 0,0A �” 

P07.53 

Напряжение 
шины при 2-й 

последней 
неисправности 

0,0-2000,0 В 0,0 В �” 

P07.54 

Температура 
при 2-й 

предпоследней 
неисправности 

-20,0-120,0°C 0,0 °C �” 
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P07.55 

Состояние 
входной клеммы 

при 2-й 
последней 

неисправности 

0x0000-0xFFFF 0 �” 

P07.56 

Состояние 
выходной 

клеммы при 2-й 
последней 

неисправности 

0x0000-0xFFFF 0 �” 

 

Группа P08 – Расширенные функции 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P08.00 
Время 

ускорения 
(ACC) 2 

Подробнее см. P00.11 и P00.12. 
ПЧ имеет четыре группы времени 
ACC/DEC (УСКОРЕНИЕ/ЗАМЕДЛЕНИЕ), 
которые могут быть выбраны с 
помощью P05. 
Заводское значение времени ACC/DEC 
(УСКОРЕНИЕ/ЗАМЕДЛЕНИЕ) ПЧ по 
умолчанию – первая группа. 
Диапазон настройки: 0,0–3600,0 с 

Зависит 
от модели 

�|  

P08.01 
Время 

замедления 
(DEC) 2 

Зависит 
от модели 

�|  

P08.02 
Время ACC 

(УСКОРЕНИЕ) 3 
Зависит 

от модели 
�|  

P08.03 Время DEC 3 
Зависит 

от модели 
�|  

P08.04 
Время ACC 

(УСКОРЕНИЕ) 4 
Зависит 

от модели 
�|  

P08.05 Время DEC 4 
Зависит 

от модели 
�|  

P08.06 
Рабочая 

частота толчка 

Функциональный код используется для 
определения опорной частоты во 
время толчкового режима 
Диапазон настройки: 0,00 Гц–P00.03 
(макс. выходная частота) 

5,00 Гц �|  

P08.07 

Время ACC 
(УСКОРЕНИЕ) 

для толчкового 
движения 

Время ACC для толчкового режима 
означает время, необходимое ПЧ для 
ускорения от 0 Гц до макс. выходной 
частоты (P00.03) 
Время DEC для толчкового режима 
означает время, необходимое ПЧ для 
замедления от макс. выходной частоты 
(P00.03) до 0 Гц 
Диапазон настройки: 0,0–3600,0 с 

Зависит 
от модели 

�|  

P08.08 
Время DEC для 

толчкового 
движения 

Зависит 
от модели 

�|  
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Изменение 
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P08.09 
Частота  
скачка 1 

Когда заданная частота находится в 
пределах диапазона частоты скачка, 
ПЧ работает на границе частоты 
скачка 
ПЧ может избежать точек 
механического резонанса, настроив 
частоты скачков. ПЧ поддерживает 
настройку трех частот скачка. Если 
точки частоты скачка установлены на 
0, эта функция недействительна 
 

 
 

Диапазон настройки: 0,00 Гц–P00.03 
(макс. выходная частота) 

0,00 Гц �|  

P08.10 
Амплитуда 

частоты  
скачка 1 

0,00 Гц �|  

P08.11 
Частота  
скачка 2 

0,00 Гц �|  

P08.12 
Амплитуда 

частоты  
скачка 2 

0,00 Гц �|  

P08.13 
Частота  
скачка 3 

0,00 Гц �|  

P08.14 
Амплитуда 

частоты  
скачка 3 

0,00 Гц �|  

P08.15 
Амплитуда 

частоты 
биения 

0,0-100,0 % (от заданной частоты) 0,0% �|  

P08.16 

Амплитуда 
частоты 

внезапного 
скачка 

0,0-50,0 % (от амплитуды частоты 
биения) 

0,0% �|  

P08.17 

Время 
нарастания 

частоты 
биения 

0,1-3600,0 с 5,0 с �|  

P08.18 
Время падения 

частоты 
биения 

0,1-3600,0 с 5,0 с �|  

P08.19 

Частота 
переключения 

времени 
ACC/DEC 

(ускорение/ 
замедление) 

0,00-P00.03 (макс. выходная частота) 
0,00 Гц: Нет переключения 
Если рабочая частота больше P08.19, 
переключитесь на время 2 ACC/DEC 
(ускорение/замедление) 

0,00 Гц �|  

P08.20 

Порог частоты 
начала 

контроля 
статизма 

0,00-50,00 Гц 2,00 Гц �|  

�A�Z�^�Z�g�g�Z�y���q�Z�k�l�h�l�Z���I��

�<�j�_�f�y���W

�Q�Z�k�l�h�l�Z��
�k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����

�Q�Z�k�l�h�l�Z��
�k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����

�Q�Z�k�l�h�l�Z��
�k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����

�������
���Z�f�i�e�b�l�m�^�Z���k�d�Z�q�d�Z����
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Изменение 
параметра 

P08.21 

Опорная 
частота 

времени 
ACC/DEC 

(ускорение/ 
замедление) 

0: Макс. выходная частота 
1: Заданная частота 
2: 100 Гц 
Примечание: Действительно только 
для прямолинейного ACC/DEC 
(ускорение/замедление). 

0 ◎ 

P08.22 

Метод расчета 
выходного 
крутящего 
момента 

0: На основе тока крутящего момента 
1: На основе выходной мощности 

0 �|  

P08.23 
Количество 
десятичных 

знаков частоты 

0: Два 
1: Один 

0 �|  

P08.24 

Количество 
знаков после 
запятой для 
линейной 
скорости 

0: Без десятичной точки 
1: Один 
2: Два 
3: Три 

0 �|  

P08.25 
Установить 
значение 
отсчета 

P08.26-65535 0 �|  

P08.26 
Установленное 

значение 
отсчета 

0-P08.25 0 �|  

P08.27 
Установить 

время запуска 
0-65535 мин 0 мин �|  

P08.28 
Счетчик 

автоматич. 
сброса ошибок 

Счетчик автоматических сбросов 
неисправностей: Когда ПЧ использует 
автоматический сброс 
неисправностей, он используется для 
установки количества автоматических 
сбросов неисправностей. Когда 
количество непрерывных сбросов 
превышает это значение, ПЧ сообщает 
об ошибке и останавливается. 
Интервал автоматического сброса 
неисправности: Интервал времени с 
момента возникновения 
неисправности до начала действия 
автоматического сброса. 
Если в течение 600 с после запуска ПЧ 
не возникли неисправности, 
количество автоматических сбросов 
неисправностей обнуляется 
Диапазон настройки P08.28: 0-10 
Диапазон настройки P08.29: 0,1–3600 с 

0 �|  

P08.29 

Интервал 
автоматическо

го сброса 
ошибок 

1.0 c �|  
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P11.01 

Падение 
частоты при 

кратковремен. 
отключении 

питания 

0: Выключение 
1: Включение 

0 �|  

P11.02 

Включение 
торможения с 
потреблением 

энергии для 
останова 

0: Включение 
1: Выключение 

0 ◎ 

P11.03 

Защита от 
останова из-

за 
перенапряж. 

0: Выключение 
1: Включение 

 
Примечание: Его можно изменить, только 
если параметр P11.26 равен 1, т.е. когда 
специальные функции включены. 

0 �|  

P11.04 

Напряжение 
защиты от 

останова из-за 
перенапряж. 

120–150% (стандартное напряжение на 
шине) (380 В) 

136% 
�|  

120–150% (стандартное напряжение на 
шине) (220 В) 

120% 

P11.05 
Режим 

ограничения 
тока 

При ускоренной работе, когда нагрузка 
слишком велика, фактическое значение 
ускорения двигателя ниже значения 
выходной частоты, и если не принять мер, 
то ПЧ может отключиться из-за перегрузки 
0x00–0x21 
Разряд единиц: Аппаратный и програм. 
выбор действия по ограничению тока 
0: Недействительный 
1: Всегда действительно 
Десятки: Выбор аппаратного ограничения 
тока при перегрузке 
0: OL2 действителен 
1: OL2 недействителен 
2: Зарезервировано 
Примечание: Его можно изменить, только 
если параметр P11.26 равен 1, т.е. когда 
специальные функции включены. 

10 ◎ 

�I�h�j�h�]���h�k�l�Z�g�h�\�Z���b�a��
�a�Z���i�_�j�_�g�Z�i�j�y�`�_�g�b�y��

�<�u�o�h�̂ �g�Z�y��
�q�Z�k�l�h�l�Z

�<�j�_�f�y���W

�<�j�_�f�y���W

�G�Z�i�j�y� �̀_�g�b�_���r�b�g�u��
�i�h�k�l�h�y�g�g�h�]�h���l�h�d�Z���<
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P11.23 

Пропорцион. 
коэффициент 

регулятора 
тока при 

останове из-за 
перенапряж. 

Этот параметр используется для 
установки пропорционального 
коэффициента активного регулятора 
тока при останове из-за 
перенапряжения 
Диапазон настройки: 0-1000 

60 �|  

P11.24 

Интеграл. 
коэффициент 

регулятора 
тока при 

останове из-за 
перенапряж. 

Этот параметр используется для 
установки интегрального 
коэффициента активного регулятора 
тока при останове из-за 
перенапряжения 
Диапазон настройки: 0-2000 

250 �|  

P11.25 
Включить 
интеграл 

перегрузки ПЧ 

0: Выключение 
1: Включение 
Когда этот параметр установлен на 0, 
значение времени перегрузки P17.48 
сбрасывается до нуля после остановки 
ПЧ. В этом случае определение 
перегрузки ПЧ занимает больше 
времени, поэтому его эффективная 
защита ослабляется. 
Когда этот параметр установлен на 1, 
значение времени перегрузки P17.48 
не сбрасывается, а значение времени 
перегрузки суммируется. В этом случае 
определение перегрузки ПЧ занимает 
меньше времени, и, следовательно, 
его защита может быть выполнена 
быстрее 
Кривая перегрузки ПЧ: 

 
 

0 ◎ 

114% 123% 132% 141% 150% 159% 168% 177% 186% 195% 2041 с
3 с
6 с
15 с
30 с

45 с

60 с

5 мин.

10 мин.

30 мин.

60 мин. Время перегрузки 

Номинальн  
ток частотн

регулируем  
привода 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

 

P11.26 
Включение 

специальных 
функций 

0-1 
Разряд единиц: указывает, следует ли 
активировать специальную функцию 1. 
0: Выключение 
1: Включение 
Разряд десятков: указывает, следует ли 
активировать специальную функцию 2. 
0: Выключение 
1: Включение 
Специальная функция 1 включает в 
себя P11.03 (защита от 
перенапряжения), P11.05 (выбор 
ограничения тока) P01.00 (режим 
пуска), P00.13 (направление 
вращения), P03.20 (установка верхнего 
предела крутящего момента при 
управлении двигателем с помощью 
панели оператора) и P03.21 (установка 
верхнего предела тормозного момента 
с помощью панели оператора). 
Когда она установлена на 0, 
специальные функциональные коды 
восстанавливаются до заводских 
настроек и не отображаются, поэтому 
их нельзя изменить. 
Когда она установлена на 1, 
специальные функциональные коды 
могут быть изменены и использованы 
в обычном режиме. 
Специальная функция 2: 
Когда она установлена на 0, функция 
недействительна. 
Когда она установлена на 1, разные 
параметры автоматически согласуются 
для вектора разомкнутого контура и 
вектора замкнутого контура 

00 ◎ 

�D �h�f�Z �g�̂ �Z���a�Z �i�m�k �d�Z���h�k �l�Z�g �h�\�Z �I�m�k �d �I�m�k �d

�3���� ������

�I�h�̂ �k�q�_�l���i�_�j�_�] �j�m�a�d�b

�3���� ������

�I�m�k�d���i�_ �j�_�]�j�m�a�d�b����

�3���� ������ � ���D �h�] �̂ �Z

�3���� ������ � ��

�<�j�_�f�y ���W

��

��

�<�j�_�f�y ���W��

�I�m�k�d���i�_ �j�_�]�j�m�a�d�b�����D�h�g�_ �p���i�_�j�_�] �j�m�a�d�b����

�D �h�] �̂ �Z

�I�h�̂ �k�q�_�l���i�_�j�_�] �j�m�a�d�b
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P11.27 

Метод 
управления 

колебаниями 
VF 

0x00–0x11 
Разряд единиц: 
0: Метод 1 
1: Метод 2 
Разряд десятков: Зарезервировано 
Примечание: Синхронные двигатели 
(SM) поддерживают только метод 1, а 
асинхронные двигатели (AM) 
поддерживают оба метода. 

0x00 ◎ 

P11.28 

Время 
задержки 

начала 
обнаружения 

SPO 

0,0–60,0 с 
Примечание: Обнаружение SPO 
запускается только после того, как ПЧ 
проработает время задержки, 
указанное в P11.28, чтобы избежать 
ложных тревог, вызванных 
нестабильной частотой. 

5,0 �|  

P11.29 
Коэффициент 

дисбаланса 
SPO 

0-10 6 �|  

P11.30 Резерв 0-2 0 ◎ 

P11.31 

Группа 
серьезности 

неисправности 
1 

0x0000–0x3333 
Разряд тысяч/разряд сотен/разряд 
десятков/разряд единиц: 
0: Сообщить о неисправности 
1: Сообщить об ошибке после 
торможения до останова 
2: Предварительная тревога с 
действием, выполняемым в 
соответствии с P11.51 
3: Отфильтровать неисправность 
Примечание: Различные действия при 
отказе предпринимаются для разной 
серьезности отказа. Первые 10 
неисправностей не группируются по 
серьезности, но каждые четыре 
последующие неисправности 
группируются по серьезности в порядке 
возрастания справа налево в 
шестнадцатеричном формате, то 
есть от разряда единиц до разряда 
тысяч (например, разряд единиц группы 
серьезности отказа 1 соответствует 
отказу 11, OL1). 
 

0x0000 �|  

P11.32 

Группа 
серьезности 

неисправности 
2 

0x0000 �|  

P11.33 

Группа 
серьезности 

неисправности 
3 

0x0000 �|  

P11.34 

Группа 
серьезности 

неисправности 
4 

0x0000 �|  

P11.35 

Группа 
серьезности 

неисправности 
5 

0x0000 �|  

P11.36 

Группа 
серьезности 

неисправности 
6 

0x0000 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P11.37 

Группа 
серьезности 

неисправности 
7 

Группа 1: Неисправности 11–14  
(OL1, OL2, SPI, SPO) 
Группа 2: Неисправности 15–18  
(OH1, OH2, EF, CE) 
Группа 3: Неисправности 19–22  
(ItE, tE, EEP, PIDE) 
Группа 4: Неисправности 23–26  
(bCE, END, OL3, PCE) 
Группа 5: Неисправности 27–30  
(UPE, DNE, E-DP, E-NET) 
Группа 6: Неисправности 31–34  
(E-CAN, ETH1, ETH2, dEu) 
Группа 7: Неисправности 35–38  
(STo, LL, ENC1o, ENC1d) 
Группа 8: Неисправности 39–42  
(ENC1Z, STO, STL1, STL2) 
Группа 9: Неисправности 43–46  
(STL3, CrCE, P-E1, P-E2) 
Группа 10: Неисправности 47–50  
(P-E3, P-E4, P-E5, P-E6) 
Группа 11: Неисправности 51–54  
(P-E7, P-E8, P-E9, P-E10) 
Группа 12: Неисправности 55–58  
(E-Err, ENCU, E-PN, SECAN) 
Группа 13: Неисправности 59–62  
(OT, F1-Er, F2-Er, F3-Er) 
Группа 14: Неисправности 63–66  
(C1-Er, C2-Er, C3-Er, E-CAT) 
Группа 15: Неисправности 67–70  
(E-BAC, E-DEV, S-Err, dIS) 
Группа 16: Неисправности 71–74  
(tbE, FAE, tPF, STC) 
Группа 17: Неисправности 75–78  
(LSP, tCE, POE, SLE) 
Группа 18: Неисправности 79–82  
(bE, ELS, AdE, OtE1) 
Группа 19: Неисправности 83–86 
(OtE2, SFE, Cuu, PtcE) 
Группа 20: Неисправности 87–90  
(E-OvL, E-OS, E-dS, E-216) 
Группа 21: Неисправности 91–94  
(216EF, E-AI1, E-AI2, E-AI3) 
Группа 22: Неисправности 95–98  
(E-EIP, E-PAO, зарезервировано, 
зарезервировано) 

0x0000 �|  

P11.38 

Группа 
серьезности 

неисправности 
8 

0x0000 �|  

P11.39 

Группа 
серьезности 

неисправности 
9 

0x0000 �|  

P11.40 

Группа 
серьезности 

неисправности 
10 

0x0000 �|  

P11.41 

Группа 
серьезности 

неисправности 
11 

0x0000 �|  

P11.42 

Группа 
серьезности 

неисправности 
12 

0x0000 �|  

P11.43 

Группа 
серьезности 

неисправности 
13 

0x0000 �|  

P11.44 

Группа 
серьезности 

неисправности 
14 

0x0000 �|  

P11.45 

Группа 
серьезности 

неисправности 
15 

0x0000 �|  

P11.46 

Группа 
серьезности 

неисправности 
16 

0x0000 �|  

P11.47 

Группа 
серьезности 

неисправности 
17 

0x0000 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P11.48 

Группа 
серьезности 

неисправности 
18 

Группа 23: Неисправности 99–102 
(зарезервировано, зарезервировано, 
зарезервировано, зарезервировано) 
Группа 24: Неисправности 103–106 
(зарезервировано, зарезервировано, 
зарезервировано, зарезервировано) 
Группа 25: Неисправности 107–110 
(зарезервировано, зарезервировано, 
зарезервировано, зарезервировано) 

0x0000 �|  

P11.49 

Группа 
серьезности 

неисправности 
19 

0x0000 �|  

P11.50 

Группа 
серьезности 

неисправности 
20 

0x0000 �|  

P11.51 

Группа 
серьезности 

неисправности 
21 

0x0000 �|  

P11.52 

Группа 
серьезности 

неисправности 
22 

0x0000 �|  

P11.53 

Группа 
серьезности 

неисправности 
23 

0x0000 �|  

P11.54 

Группа 
серьезности 

неисправности 
24 

0x0000 �|  

P11.55 

Группа 
серьезности 

неисправности 
25 

0x0000 �|  

P11.56 

Действия при 
предварител. 

оповещении о 
неисправности 

0-4 
0: Работа на заданной частоте 
1: Работа на выходной частоте во 
время неисправности 
2: Работа на верхнем пределе частоты 
3: Работа на нижнем пределе частоты 
4: Работа на частоте, 
зарезервированной для исключения 

0 �|  

P11.57 

Частота, 
зарезервирова

нная для 
исключения 

 0,00 �|  
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Группа P12 – Параметры двигателя 2 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P12.00 Тип двигателя 2 
0: Асинхронный двигатель (AM) 
1: Синхронный двигатель (SM) 

0 ◎ 

P12.01 
Ном. мощность АМ 

(асинхронный 
двигатель) 2 

0,1–3000,0 кВт 
Зависит от 

модели 
◎ 

P12.02 
Ном. частота АМ 
(асинхронный 
двигатель) 2 

0,01 Гц–P00.03 
(макс. выходная частота) 

50,00 Гц ◎ 

P12.03 
Ном. скорость АМ 

(асинхронный 
двигатель) 2 

1-36 000 об./с 
Зависит от 

модели 
◎ 

P12.04 
Ном. напряжение 
АМ (асинхронный 

двигатель) 2 
0–1200 В 

Зависит от 
модели 

◎ 

P12.05 
Ном. ток АМ 

(асинхронный 
двигатель) 2 

0,8–6000,0 A 
Зависит от 

модели 
◎ 

P12.06 

Сопротивление 
статора 

асинхронного 
двигателя (AM) 2 

0,001–65,535 Ом 
Зависит от 

модели 
�|  

P12.07 

Сопротивление 
ротора 

асинхронного 
двигателя (AM) 2 

0,001–65,535 Ом 
Зависит от 

модели 
�|  

P12.08 

Индуктивность 
рассеяния 

асинхронного 
двигателя (AM) 2 

0,1–6553,5 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P12.09 
Взаимоиндуктивн. 

асинхронного 
двигателя (AM) 2 

0,1–6553,5 мГн 
Зависит от 

модели 
�|  

P12.10 
Ток AM 2  

без нагрузки 
0,1-6553,5A 

Зависит от 
модели 

�|  

P12.11 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 1 
железного 

сердечника АМ 2 

0,0-100,0% 80% �|  

P12.12 

Коэффициент 
магнитного 

насыщения 2 
железного 

сердечника АМ 2 

0,0-100,0% 68% �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P17.47 
Пары полюсов 

двигателя 
0-65535 0 �” 

P17.48 
Значение счетчика 

перегрузок ПЧ 
0-65535 0 �” 

P17.49 
Частота, 

установленная 
источником A 

0.00–P00.03 0,00 Гц �” 

P17.50 
Частота, 

установленная 
источником B 

0.00–P00.03 0,00 Гц �” 

P17.51 
Пропорциональный 

выход ПИД-
регулятора 

-100,0%-100,0% 0,00% �” 

P17.52 
Интегральный выход 

ПИД-регулятора 
-100,0%-100,0% 0,00% �” 

P17.53 
Дифференциальный 

выход ПИД-
регулятора 

-100,0%-100,0% 0,00% �” 

P17.54 

Текущий 
пропорциональный 

коэффициент 
передачи 

0,00-100,00 0,00% �” 

P17.55 
Текущее 

интегральное время 
0,00–10,00 c 0,00% �” 

P17.56 
Текущее 

дифференциальное 
время 

0,00–10,00 c 0,00% �” 

P17.57 

Текущее состояние 
клеммы в настройке 
многоступенчатой  

скорости 

0–0xf 0 �” 

P17.58 
Старшие биты в 
генерируемой 
мощности ПЧ 

0–65535 кВтч (*1000) 0 �” 

P17.59 
Младшие биты в 

генерируемой 
мощности ПЧ 

0,0–999,9 кВтч 0,0 �” 

��
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P20.15 
Режим измерения 

скорости 

0: Измерение скорости платой PG 
/ Измерение высоты HDI 
1: Локальное измерение через 
HDIA и HDIB. Поддерживаются 
только инкрементные энкодеры 
24 В 
2: Импульсы поступают через 
CANopen или PROFIBUS-DP для 
измерения скорости 
3: Импульсы поступают через 
PROFINET или EtherNet IP для 
измерения скорости 
Примечание: Измерение высоты 
HDI осуществляется через HDIA и 
HDIB и поддерживает только 
инкрементные энкодеры 24 В. 

0 ◎ 

P20.16 
Коэффициент 

деления частоты 

0-255 
Когда параметр функции 
установлен на 0 или 1, 
реализуется деление частоты 1:1 

0 �|  

P20.17 
Выбор обработки 

фильтра импульсов 

0x0000–0xFFFF 
Bit0: Включение/выключение 
входного фильтра энкодера 
0: Без фильтра 
1: Фильтр 
Bit1: Режим фильтра сигнала 
энкодера 
0: Самоадаптируемый фильтр 
1: Использование параметра 
P20.18 фильтра 
Bit2: Включение/выключение 
выходного фильтра частотного 
разделения энкодера 
0: Без фильтра 
1: Фильтр 
Bit3: Включение/выключение 
выходного фильтра частотного 
разделения контроля импульсов 
0: Без фильтра 
1: Фильтр 
Bit4: Включить/выключить 
фильтр контроля импульсов 
0: Без фильтра 
1: Фильтр 

0x0033 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

Bit5: Режим фильтра контроля 
импульсов (действует, когда бит 4 
установлен на 1) 
0: Самоадаптируемый фильтр 
1: Использование параметра 
P20.19 фильтра 
Bit6: Настройка источника 
выходного сигнала с частотным 
разделением 
0: Сигналы энкодера 
1: Сигналы контроля импульсов 
Bit7-15 Зарезервировано 

P20.18 
Ширина фильтра 

импульсов энкодера 

0-63 
Постоянная времени фильтрации 
P20.18*0,25 мкс  
Значение 0 или 1 указывает на 
0,25 мкс 

2 �|  

P20.19 
Ширина фильтра 

контроля импульсов 

0-63 
Постоянная времени фильтрации 
P20.19*0,25 мкс 
Значение 0 или 1 указывает на 
0,25 мкс 

2 �|  

P20.20 
Число импульсов 

контроля импульсов 
0-65535 1024 ◎ 

P20.21 
Включение 

компенсации угла 
SM 

0-1 0 �|  

P20.22 

Точка частоты для 
переключения 

режима измерения 
скорости вращения 

0–630,00 Гц 
Примечание: Действует только 
при P20.12=0. 

1,00 Гц �|  

P20.23 
Коэффициент 

компенсации угла 
-200,0-200,0 100,0% �|  

P20.24 

Пары полюсов 
двигателя при 
автонастройке 

начального 
полюсного угла  

1-128 2 ◎ 

��
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Группа P21 – Управление положением 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P21.00 
Режим 

позициониро
вания 

Разряд единиц: Выбор режима 
управления (только для векторного 
управления по замкнутому контуру) 
0: Управление скоростью вращения 
1: Управление положением 
Разряд десятков: Источник команды 
позиционирования 
0: Серия импульсов, с использованием 
клемм платы PG (A2, B2), импульсный 
сигнал для управления положением 
1: Цифровое положение, использование 
настройки P21.17 для управления 
положением, тогда как режим 
позиционирования можно установить 
посредством P21.16. 
2: Позиционирование фотоэлектри-
ческого реле во время остановки. Когда 
на клемму поступает сигнал фотоэлек-
трического реле (функция 43 клеммы 
выбора), ПЧ начинает позициониро-
вание для остановки, тормозной путь 
можно назначать посредством P21.17. 
Разряд сотен: Источник обратной связи 
по положению 
0: Сигналы энкодера 
1: Зарезервировано 
Разряд тысяч: Режим сервопривода (резерв) 
Bit0: Режим отклонения от положения 
0: Без отклонения 
1: С отклонением 
Bit1: Включение/отключение 
сервопривода 
0: Отключение (сервопривод можно 
включить посредством клемм) 
1: Включение 
Bit2–Bit7 Зарезервировано 
Примечание: В режиме серии импульсов 
или позиционирования шпинделя ПЧ 
переходит в рабочий режим сервопри-
вода при наличии действующего сигнала 
разрешения сервопривода. Если сигнал 
включения сервопривода отсутствует, 
ПЧ переходит в рабочий режим 
сервопривода только после получения 
команды прямого или обратного хода. 

0x0000 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P21.01 
Режим 

импульсных 
команд 

Разряд единиц: Импульсный режим 
0: Квадратурный импульс А/В; А опережает В 
1: A – ИМПУЛЬС, B – ЗНАК 
Если канал B имеет низкий электрический 
уровень, фронтом считается нарастание; 
если канал B имеет высокий электрический 
уровень, фронтом считается спад. 
2: А – положительный импульс 
Канал А – положительный импульс; канал B 
не требует подсоединения 
3: Импульсы по двум каналам A/B; фронтом 
импульса канала A считается нарастание, 
фронтом импульса канала B считается спад 
Разряд десятков: Направление импульса 
Bit0: Установка направления импульсов 
0: Вперед 
1: Обратный ход 
Bit1: Установка направления импульсов по 
направлению движения 
0: Запрет, BIT0 действует 
1: Включение 
Разряд сотен: Выбор умножения частоты 
для импульсов + направление (резерв) 
0: Нет умножения частоты 
1: Умножение частоты 
Разряд тысяч: Выбор импульсного 
управления 
Bit0: Выбор фильтра импульсов 
0: Фильтр инерции 
1: Фильтр скользящего среднего 
Bit1: Управление превышением скорости 
вращения 
0: Без управления 
1: Управление 

0x0000 ◎ 

P21.02 
Коэффициент 

передачи 1 
APR 

Два коэффициента передачи автоматич. 
регулятора положения (APR) переключаются 
в зависимости от режима переключения, 
установленного посредством P21.04. При 
использовании функции ориентации 
шпинделя коэффициент передачи 
переключается автоматически, независимо 
от настройки P21.04. P21.03 используется 
для работы в динамическом режиме, а 
P21.02 используется для поддержания 
заблокированного состояния 
Диапазон настройки: 0,0-400,0 

20,0 �|  

P21.03 
Коэффициент 

передачи 2 
APR 

30,0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P21.04 

Режим 
переключения 
коэффициента 
передачи APR 

Используется для выбора режима 
переключения коэффициентов передачи 
APR. Для переключения на основании 
команды для крутящего момента 
необходимо установить P21.05; для 
переключения на основании команды 
скорости следует установить P21.06 
0: Нет переключения 
1: Команда крутящего момента 
2: Команда скорости вращения 
3-5: Зарезервировано 

0 �|  

P21.05 

Порог 
переключения 
коэффициента 
передачи APR 

в команде 
крутящего 
момента 

Диапазон настройки: 0,0-100,0% (от 
номинального момента двигателя) 

10,0% �|  

P21.06 

Порог 
переключения 
коэффициента 
передачи APR 

в команде 
скорости 

0,0–100,0 % 
(от номинальной скорости вращения 
двигателя) 

10,0% �|  

P21.07 

Коэффициент 
сглаживающег
о фильтра для 
переключения 
коэффициента 

передачи 

Коэффициент сглаживающего фильтра 
для переключения коэффициента 
передачи APR 
Диапазон настройки: 0-15 

5 �|  

P21.08 
Предел для 
выхода APR 

Значение выхода регулятора положения. 
Если предел для выхода APR равен 0, APR 
не действует, и выполнение управления 
положением невозможно, однако управ-
ление скоростью вращения действует 
Диапазон настройки: 0,0–100,0 % 
(от макс. выходной частоты P00.03) 

20,0% �|  

P21.09 
Зона 

завершения 
позициониров. 

Когда отклонение положения меньше 
P21.09, а продолжительность превышает 
P21.10, выдается сигнал завершения 
позиционирования 
Диапазон настройки: 0-1000 

10 �|  

P21.10 

Время 
обнаружения 
завершения 

позициониров. 

0,0–1000,0 мс 10.0ms �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P21.11 

Числитель 
соотношения 

команды 
позиции 

Электронное передаточное 
соотношение для настройки связи между 
командой положения и фактическим 
рабочим перемещением 
Диапазон настройки: 1-65535 

1000 �|  

P21.12 

Знаменатель 
соотношения 

команды 
позиции 

Диапазон настройки: 1-65535 1000 �|  

P21.13 
Коэффициент 
передачи ПОС 
по положению 

0,00-120,00% 
Только для контроля серии импульсов 
(управление положением) 

100,00 �|  

P21.14 

Постоянная 
времени 

фильтра ПОС 
по положению 

0,0–3200,0 мс 
Только для контроля серии импульсов 
(управление положением) 

3.0ms �|  

P21.15 

Постоянная 
времени 
фильтра 
команды 

позициониров. 

Постоянная времени фильтра ПОС по 
положению при позиционировании по 
серии импульсов 
0,0–3200,0 мс 

0.0ms ◎ 

P21.16 

Цифровой 
режим 

позициониров
ания 

Bit 0: Режим позиционирования 
0: Относительное положение 
1: Абсолютное положение (режим с 
началом координат, зарезервировано) 
Bit 1: Настройка циклического 
позиционирования. Можно выбрать 
позиционирование посредством клеммы 
(функция 55) или автоматическое 
циклическое позиционирование. 
Клеммы поддерживают только 
разрешение непрерывного позици-
онирования, а для автом. циклического 
позиционирования можно задать 
циклическое позиционирование или 
возвратно-поступательное позицио-
нирование посредством бита 2 P21.16. 
0: Циклическое позиционирование с 
использованием клемм 
1: Автоматическое циклическое 
позиционирование 
Bit 2: Циклический режим 
0: Непрерывный 
1: Возвратно-поступательный 
(поддерживает автоматическое 
циклическое позиционирование) 

0 �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

Bit 3: P21.17 режим настройки цифрового 
позиционирования. Можно выбрать 
инкрементный или позиционный тип. 
Инкрементный тип означает, что P21.17 
необходимо проводить снова после 
каждого разрешения позициони-
рования. Когда разрешена битовая 
команда контроля положения, смещение 
устанавливается посредством P21.17. 
Когда P21.17 изменяется, новое 
положение позиционируется автоматич. 
0: Инкрементный 
1: Позиционный тип (не поддерживает 
непрерывный режим) 
Bit 4: Режим поиска начала координат  
0: Поиск начала координат только 1 раз 
1: Поиск начала координат при каждом 
пуске 
Bit 5: Режим калибровки начала 
координат. 
0: Калибровка в реальном времени 
1: Единовременная калибровка 
Bit 6: Настройка сигнала завершения 
позиционирования. Можно установить 
сигнал завершения позиционирования в 
виде импульса или электрического 
уровня. Сигнал завершения позициони-
рования действует в течение времени 
удержания сигнала завершения 
позиционирования, установленного в 
P21.25 
0: Действует в период времени 
удержания сигнала завершения 
позиционирования (P21.25) 
1: Всегда действительно 
Bit 7: Первая настройка 
позиционирования. Можно задать 
выполнение первого позиционирования 
при получении команды исполнения. 
Если нет, то первое позиционирование 
выполняется только после сигнала с 
клеммы разрешения позиционирования 
или посредством автоматического 
циклического позиционирования 
0: Выключение 
1: Включение 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

Bit 8: Настройка сигнала включения 
позиционирования (для циклического 
позиционирования с использованием 
клеммы). В импульсном режиме, после 
завершения позиционирования или при 
первом позиционировании, для 
выполнения позиционирования 
необходимо на разрешающей клемме 
обнаружить фронт скачка. В режиме 
электрического уровня, после завершения 
позиционирования или при первом 
позиционировании, позиционирование 
выполняется после обнаружения 
включения клеммы, разрешающей 
позиционирование 
0: Импульсный сигнал 
1: Сигнал электрического уровня 
Bit 9: Источник положения 
0: Задается параметром P21.17 
1: Связь PROFIBUS/CANopen/PROFINET 
Bit 10: Указывает, сохранять ли значение 
счетчика импульсов энкодера при 
отключении питания 
0: Нет 
1: Да 
Bit11: Зарезервировано 
Bit 12: Настройка кривой 
позиционирования (зарезервировано) 
0: Прямая линия 
1: S-кривая 

P21.17 

Положение, 
установленное 

в цифровом 
режиме 

Используется для установки положения 
при цифровом позиционировании 
Факт. положение=P21.17xP21.11/P21.12 
0-65535 

0 �|  

P21.18 

Настройка 
скорости 

вращения при 
позициониров. 

0: Задается параметром P21.19 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA высокочастотных импульсов 
5: HDIB высокочастотных импульсов 

0 �|  

P21.19 

Скорость 
позициониро

вания, 
заданная в 
цифровом 

режиме 

0–100,0% (макс. частоты) 20,0% �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P21.20 

Время 
ускорения 

при 
позициониро

вании 

Используется для установки времени для 
ускорения/замедления (ACC/DEC) в 
процессе позиционирования. 
Время ускорения (ACC) при 
позиционировании означает время, 
необходимое для разгона ПЧ с 0 Гц до 
макс. частоты на выходе (P00.03). 
Время замедления (DEC) при 
позиционировании означает время, 
необходимое для снижения скорости ПЧ с 
макс. частоты на выходе (P00.03) до 0 Гц 
Диапазон настройки P21.20: 0,01–300,00 c 
Диапазон настройки P21.21: 0,01–300,00 c 

3,00 с �|  

P21.21 

Время 
замедления 

(DEC) при 
позициониро

вании 

3,00 с �|  

P21.22 

Время 
удержания 

позициониро
вания 

Используется для установки времени 
удержания после достижения конечного 
положения 
Диапазон настройки: 0,000–60,000 с 

0,100 с �|  

P21.23 

Скорость 
поиска 
начала 

координат 

0,00–50,00 Гц 2,00 Гц �|  

P21.24 
Смещение 

начала 
координат 

0-65535 0 �|  

P21.25 

Время 
удержания 

сигнала 
завершения 

позициониро
вания 

Время для удержания сигнала завер-
шения позиционирования. Также 
действует для позиционирования при 
ориентации шпинделя 
Диапазон настройки: 0,000–60,000 с 

0.200 c �|  

P21.26 
Наложение 
импульсов 

P21.26: -9999-32767 
P21.27: 0–3000,0 импульсов/мс 
Функция действует при импульсном 
контроле скорости вращения (P00.06=12) 
или импульсном режиме положения 
(P21.00=1) 
1. Функция 68 входной клеммы 
(разрешение наложения импульсов) 
При обнаружении нарастающего фронта 
на клемме установленное в P21.26 
значение прибавляется к установ-
ленному значению импульсов, и 
происходит компенсация канала 
контроля импульсов на основании 
скорости наложения импульсов, 
установленной в P21.27 

0 �|  

P21.27 
Скорость 

наложения 
импульсов 

8,0 
импульсов/

мс 
�|  

P21.28 

Ускорение/за
медление 
(ACC/DEC) 

после 
прекращения 

импульсов 

5,0 с �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.08 
Включение 
измерения 

высоты 

0-1 
0: Выключение 
1: Включение внутреннего измерения 
(энкодер двигателя) 
2: Включение внешнего измерения (HDI) 
Примечание: Когда P93.08=2, то P20.15=0 
указывает, что HDI измеряет высоту. 

0 ◎ 

P93.09 

Передаточное 
число 

механической 
передачи 

Для внутреннего измерения энкодер 
устанавливается на вал двигателя, а P93.09 
представляет собой передаточное число 
между валом двигателя и валом барабана. 
Для внешнего измерения (HDI) P93.09 
представляет собой передаточное число 
между монтажным валом энкодера и валом 
шкива. Если энкодер установлен на шкиве, 
задайте P93.09=1. 
Например, для уменьшения скорости 
передачи передаточное число 
механической передачи = (количество 
зубьев на шестерне 2)/(количество зубьев 
на шестерне 1) 
 

 
Диапазон настройки: 0,01-300,00 

10,00 �|  

P93.10 
Коэффициент 

подвески 

Диапазон настройки: 1-4 
1: 1:1 
2: 1:2 
3: Зарезервировано 
4: 1:4 
Например: Коэффициент подвески 

 
Примечание: Передаточное отношение 
подвески связано со шкивом, через который 
проходит стальной трос.. 

1 ◎ 

Передача 2

��

Передача 1

1:1 1:2

1:4
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.11 
Компенсация 
длины троса 

Длина троса для компенсации рассто-
яния от центра тяжести груза до крюка 
0,00–50,00 м 

0,00 м �|  

P93.12 
Диаметр  
кабеля 

Для правильного измерения высоты в 
режиме замкнутого контура 
фактический пробег двигателя 
рассчитывается с использованием 
счетчика импульсов энкодера. Перед 
первым запуском нужно откалибровать 
крайнее верхнее положение. 
Процедура первого запуска следующая: 
Установите клемму крайнего верхнего 
положения, например, P05.05=64. Затем 
клемма HDI функционирует как вход 
крайнего верхнего положения. 
Если внутреннее измерение (энкодер 
двигателя) разрешено, установите 
P93.08=1. 
Запустите башенный кран вверх и 
остановитесь в крайнем верхнем 
положении.  
Запишите значения P93.14 (начальные 
обороты барабанной обмотки) и P93.15 
(начальный диаметр 
барабана/диаметра шкива). 
В режиме разомкнутого/замкнутого 
контура, если разрешено внешнее 
измерение (HDI), установите P93.08=2. 
Запустите башенный кран вверх и 
остановитесь в крайнем верхнем 
положении. 
Диапазон настройки P93.12: 
0,1–100,0 мм 
Диапазон настройки P93.13: 1-200 
Диапазон настройки P93.14: 0–P93.13 
(послойные витки барабанной обмотки) 
Диапазон настройки P93.15: 
100,0-2000,0 мм 
(макс. диаметр барабана в верхнем 
пределе, включая толщину кабеля) 
Диапазон настройки P19.15: 0,00–655,35 
м (расстояние опускания крюка) 
Диапазон настройки P19.16, P19.17:  
0-65535 

10,0 �|  

P93.13 

Послойные 
витки 

барабанной 
обмотки 

30 �|  

P93.14 

Начальные 
витки 

барабанной 
обмотки 

0 �|  

P93.15 

Начальный 
диаметр 

барабана/ 
шкива 

600,0 ◎ 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.16 

Включение 
проверки 

предельного 
положения 
вверх/вниз 

0x00–0x11 
Разряд единиц: 
0: Крайнее верхнее положение не 
достигнуто. 
1: Достигнуто крайнее верхнее 
положение. 
Разряд десятков: 
0: Крайнее нижнее положение не 
достигнуто. 
1: Достигнуто крайнее нижнее 
положение. 
Например, когда необходимо вручную 
установить крайнее положение 
вверх/вниз, вы можете включить 
проверку достижения предельного 
положения вверх/вниз. Когда крюк 
достигает определенного расстояния от 
вершины, достигается крайнее верхнее 
положение, P19.15=0 (высота 
провисания); когда крюк достигает 
определенного расстояния от земли, 
P93.18=0 (расстояние от крайнего 
нижнего положения); P93.17 отображает 
расстояние между верхним и нижним 
крайними положениями. Во время 
нормального движения между верхним 
и нижним крайними положениями, 
P93.18 отображает расстояние до 
нижнего предельного положения, а 
P19.15 отображает расстояние до 
верхнего предельного положения; если 
механизм работает ниже крайнего 
нижнего положения, P93.18 отображает 
отрицательное значение. 

0x00 �|  

P93.17 
Общая 

измеренная 
высота 

0,00–655,35 м (общая высота, 
измеренная от крайнего верхнего 
положения до крайнего нижнего 
положения) 

0,00 м �” 

P93.18 
Измеренная 

высота 1 

-50,00–655,35 м 
(В качестве исходной точки 
используется крайнее нижнее 
положение. При нижнем пределе 
P93.18=0,00 м) 

0,00 м �” 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.19 
Автонастройка 
ослабленного 

троса 

0: Выключение 
1: Автонастройка верхнего положения 
2: Автонастройка нижнего положения 

0 ◎ 

P93.20 

Включение 
защиты от 

ослабления 
троса 

0-2 
0: Выключение 
1: Включение 
2: Включить защиту стабильного 
подъема 

0 ◎ 

P93.21 

Метод 
обнаружения 
ослабленного 

троса 

0-2 
0: Установить через крутящий момент 
1: Установить через автонастройку 
крутящего момента 
2: Установите через обнаружение 
внешнего сигнала (AI1) 

0 ◎ 

P93.22 

Верхнее 
заданное 
значение 
внешнего 
сигнала об 

ослабленном 
тросе 

0,0–10,0 В 0,0 В �|  

P93.23 

Нижнее 
заданное 
значение 
внешнего 
сигнала об 

ослабленном 
тросе 

0,0–10,0 В 0,0 В �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.24 

Настройка 
крутящего 

момента для 
защиты от 

ослабления 
троса вверх 

После включения защиты от 
ослабления троса при запуске крана 
выполняется обнаружение ослабления 
троса: 
Когда подъемник движется вверх и 
достигает P93.26, определение 
крутящего момента выполняется после 
задержки P93.28. Если обнаружено 
состояние «трос не ослаблен» (значение 
крутящего момента > крутящего 
момента ослабленного троса P93.24 или 
P93.25 для движения вниз), выполняется 
нормальное ускорение/замедление. 
Если обнаружено состояние «трос 
ослаблен» (значение крутящего 
момента <= крутящего момента 
ослабленного троса P93.24), выходная 
частота ограничивается значением 
P93.26 в пределах P93.27. 
Если удерживание груза, (значение 
крутящего момента) > (крутящего 
момента ослабленного троса 
P93.24+2%), обнаруживается в пределах 
P93.27, с этого момента выполняется 
нормальное ускорение/замедление. 
Если время превышает P93.27, с этого 
времени выполняется обычное 
ускорение/замедление. 
P93.24 можно установить с учетом 
результата автонастройки P93.33. Как 
правило, значение P93.24 может быть 
значением P93.33, увеличенным на 1-2% 

5,0% �|  

P93.25 

Настройка 
крутящего 

момента для 
защиты от 

ослабленного 
троса при 

движении вниз 

5,0% �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P93.26 

Частота 
удерживания 

защиты от 
ослабленного 

троса 

 
Диапазон настройки P93.24, P93.25: 0,0-
50,0% (от номинального крутящего 
момента) 
Диапазон настройки P93.26: 10,00Гц–P02.02 
Диапазон настройки P93.27: 0,0–50,0 с 
Диапазон настройки P93.28: 0,0–5,0 с 

15,00 Гц �|  

P93.27 

Время 
удержания 
защиты от 

ослабленного 
троса 

2,0 с �|  

P93.28 

Задержка 
обнаружения 
ослабленного 

троса 

0,5 с �|  

P93.29 

Режим защиты 
от ослабленного 

при движении 
вниз 

Диапазон настройки P93.29: 0-1 
Во время движения вниз, если 
состояние ослабленного троса 
возникает после задержки обнаружения 
ослабленного троса, тогда используется 
предварительно заданный способ 
обработки. 
0: Режим 1. ПЧ сообщает о 
неисправности защиты от ослабленного 
троса (SLE) и останавливается 

 

0 ◎ 

P93.30 

Время работы в 
обратном 

направлении в 
режиме 2 с 

ослабленным 
тросом при 

движении вниз 

5.00 c �|  

P93.31 

Настройка 
частоты для 
режима 2 с 

ослабленным 
тросом при 

движении вниз 

5,00 Гц �|  
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

1: Режим 2. ПЧ выдает аварийный 
сигнал защиты от ослабления троса (A-
SL), меняет направление и движется 
вверх с частотой, заданной параметром 
P93.31, а ПЧ движется вниз только по 
истечении времени, заданного 
параметром P93.30 или когда исчезает 
статус ослабления троса. 

 
Диапазон настройки P93.30: 0–20,00 с 
Диапазон настройки P93.31: 
1,00–10,00 Гц 
Примечание: P93.30 должен быть 
больше, чем сумма времени, 
необходимого для замедления от P93.26 
до 0 Гц, и времени, необходимого для 
ускорения от 0 Гц до P93.31 

P93.32 

Крутящий 
момент 

автонастройки 
ослабленного 

троса при 
движении вверх 

Процедура автонастройки следующая: 
Шаг 1. Положите крюк на землю и 
ослабьте трос 
Шаг 2. Установите P93.19=1 (или P93.19 
для движения вниз) 
Шаг 3. Переместите рычаг управления 
на скорость ступени 2 (выше 10 Гц), 
которую удерживают не менее 1 с в 
состоянии ослабленного троса после 
того, как частота стабилизируется (для 
автонастройки крутящего момента на 
стабильной частоте) 
Шаг 4. Остановите устройство и 
проверьте результат автонастройки. 
Если P93.32 (или P93.33 для движения 
вниз) не равен 0, автонастройка прошла 
успешно. В противном случае вам 
придется снова выполнять 
автонастройку 
Диапазон настройки P93.32, P93.33: 0,0–
50,0 % (от номинального крутящего 
момента по результатам автонастройки) 

0,0% �|  

P93.33 

Крутящий 
момент 

автонастройки 
ослабленного 

троса при 
движении вниз 

0,0% �|  
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P93.34 
Частота защиты 

плавного 
подъема 

Когда P93.20=2, это означает, что включена 
защита стабильного подъема, чтобы 
ослабить удар, вызванный резким 
колебанием вверх и вниз при подъеме 
груза и внезапными изменениями 
нагрузки во время работы на высокой 
скорости. 
Во время работы с постоянной скоростью, 
если обнаруженная скорость изменения 
крутящего момента превышает точку 2 
защиты скорости изменения крутящего 
момента плавного подъема (P93.36), 
функция плавного подъема включается, и 
используется заданная частота функции 
плавного подъема (P93.34). В это время, 
если обнаруженная скорость изменения 
крутящего момента меньше точки 3 
защиты скорости изменения крутящего 
момента плавного подъема (P93.37), 
выполняется ускорение до заданной 
частоты на скорости передачи 1, как 
показано на предыдущем рисунке 

 
Плавный подъем во время работы с 
постоянной скоростью 
Во время ускорения (ACC), если 
обнаруженная скорость изменения 
крутящего момента превышает точку 1 
защиты скорости изменения крутящего 
момента плавного подъема (задается 
параметром P93.35), включается функция 
плавного пуска, и используется заданная 
частота функции плавного пуска (P93.34) 

10,00 Гц �|  

P93.35 

Точка защиты 
скорости 

изменения 
крутящего 
момента 
плавного 

подъема 1 (во 
время 

ускорения) 

40,0%/с �|  

P93.36 

Точка защиты 
скорости 

изменения 
крутящего 
момента 
плавного 

подъема 2 (при 
работе с 

постоянной 
скоростью) 

40,0%/с �|  

P93.37 

Точка защиты 
скорости 

изменения 
крутящего 
момента 
плавного 

подъема 3 
(выход из 
плавного 
подъема) 

10,0%/с �|  

�<�u�o�h�^�g�Z �y��
�q�Z�k�l�h�l�Z

�K�d�h�j�h�k�l�v��
�b�a�f �_�g�_�g �b�y��
�g�Z�]�j�m�a�d�b

�D�h �f�Z�g�^�Z��
�a�Z�i �m�k�d�Z��
�h�k�l�Z�g�h �\�Z

�:�^�j�_�k

�K�d�h�j�h�k�l�v��
�i�_�j�_ �^�Z�q�b����

�3���� ��������

�<�j�_ �f�y

�<�j�_ �f�y

�3���� ������

�3���� ������
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

В это время, если обнаруженная 
скорость изменения крутящего момента 
меньше точки 3 защиты скорости 
изменения крутящего момента 
плавного подъема (заданной 
параметром P93.37), выполняется 
ускорение до заданной частоты на 
скорости передачи 2, как показано на 
предыдущем рисунке 

 
Плавный подъем во время ускорения (ACC) 
Диапазон настройки P93.34: 5,00–50,00 Гц 
Диапазон настройки P93.35: 0,0–150,0%/с 
Диапазон настройки P93.36: 0,0–150,0%/с 
Диапазон настройки P93.37: 0,0–150,0%/с 
Примечание: Функция плавного подъема 
применима только для движения вверх.  

P93.38 

Время 
удержания 

нулевой 
скорости 
нулевого 

сервопривода 

Действительно только при P93.02=3, 
указывающем время удержания 
нулевой скорости в минутах. 

10 ◎ 

P93.39 

Время 
обнаружения 

задержки 
ускорения/заме

дления 
(ACC/DEC) при 

плавном 
подъеме 

0,0–20,0 с 0,8 �|  

��

 ��

�<�u�o�h�^�g�Z �y��
�q�Z�k�l�h�l�Z

�K�d�h�j�h�k�l�v��
�b�a�f �_�g�_�g �b�y��
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Группа P94 – Отображение состояния подъема 
Код 

функции 
Название Описание 

Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P94.00 
Отображаемое 

значение сигнала 
тревоги 

0-15 
0: Отсутствует 
1: Сигнал тревоги обрыва входной 
фазы (A-SPI) 
2: Сигнал тревоги верхнего 
положения (A-LU) 
3: Сигнал тревоги ограничения 
нижнего положения (A-Ld) 
4: Сигнал тревоги защиты от 
низкого напряжения (A-LvP) 
5: Сигнал тревоги защиты от 
перегрузки (A-OL) 
6: Сигнал тревоги отказа тормоза 
(A-bS) 
7: Сигнал тревоги обратной связи 
тормоза (A-FA) 
8: Сигнал тревоги защиты от 
ослабления троса (A-SL) 
9: Сигнал тревоги перегрева PT100 
(A-Ot1) 
10: Сигнал тревоги перегрева 
PT1000 (A-Ot2) 
11: Сигнал тревоги отключения 
PT100 (A-Pt1) 
12: Сигнал тревоги отключения 
PT1000 (A-Pt2) 
13: Сигнал тревоги перегрева PTC 
(A-Ptc) 
14: AI обнаружил сигнал тревоги 
перегрева (A-AOt) 
15: Сигнал тревоги взвешивания 
(A-OvL) 
16: Сигнал тревоги обратной связи 
подчиненного тормоза в 
управлении master/slave (A-SLO) 
17: Сигнал тревоги 
автоматического обнаружения 
тормоза при включении питания 
(A-bEt) 
18: Сигнал тревоги, указывающий, 
что заданная частота меньше 
частоты замыкания тормоза после 
отпускания тормоза (A-rSF) 

0 �” 
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Код 
функции 

Название Описание 
Значение по 
умолчанию 

Изменение 
параметра 

P94.01 
Обнаруженное 

значение крутящего 
момента нагрузки 

0,0–150,0% (от номинального 
крутящего момента двигателя) 

0,0% �” 

P94.02 
Время напоминания 

об обнаружении 
тормоза 

0,0–1000,0 ч 0,0 �” 

P94.03 

Фактический шаг 
градуированной 

многоступенчатой 
скорости 

0-6 0 �” 

P94.04 
Состояние нулевого 

положения 

0-2 
0: Вход находится в нулевом 
положении, но ПЧ еще находится в 
рабочем состоянии 
1: ПЧ остановился, но поступает 
сигнал нулевого положения, и 
достигнута задержка нулевого 
положения (действительно) 
2: В состоянии 1, если дана 
команда запуска и нулевое 
положение было оставлено, 
команда запуска действительна 

0 �” 

P94.05 
Измеренная 

высота 

0,00–655,35 м (расстояние 
опускания крюка) 
(master посылает данное значение) 

0,00 �” 

P94.06 
Старшие биты 

значения счетчика 
измеренной высоты 

0-65535 0 �” 

P94.07 
Младшие биты 

значения счетчика 
измеренной высоты 

0-65535 0 �” 

P94.08 
Верхний предел 
калиброванной 

температуры PT100 
-20,0–-150,0°C 0,0 �” 

P94.09 
Нижний предел 
калиброванной 

температуры PT100 
-20,0–-150,0°C 0,0 �” 

P94.10 

Цифровое значение 
верхнего предела 
калиброванной 

температуры PT100 

0-4096 0 �” 
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