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Инструкция по быстрому запуску 

преобразователя частоты 

серии RV-MINI  
  

В этом руководстве кратко описаны внешняя проводка, 

клеммы, клавиатуры, быстрый запуск, общие настройки 

параметров функций, распространенные неисправности 

и решения, размеры изделия.и данные об энергоэф-

фективности частотно-регулируемого привода (ЧРП) 

серии RV-MINI

 

Предупреждение 

 В данном руководстве представлена только основная информация по установке и 

вводу в эксплуатацию. Несоблюдение инструкций по технике безопасности и    

инструкций по установке и вводу в эксплуатацию, содержащихся в соответствующей 

документации, может привести к таким несчастным случаям, как повреждение 

оборудования, травмы или даже смерть. 

 К выполнению соответствующих операций допускаются только обученные и    

квалифицированные специалисты. 

Опасность 

 Не выполняйте никаких операций, включая проводку, проверку или замену компо-

нентов, когда подается питание. Перед выполнением этих операций убедитесь, что 

все входные источники питания отключены, и подождите не менее времени,   

указанного на частотно-регулируемом приводе. 
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5 минут 1Ф 220 В  0,4–2,2 кВт; 3 фазы 380 В  0,75–7,5 кВт 

1 Внешние подключения 

Напряжение 

питания

Автоматический 
выключатель

Входной 

фильтр

Входной 

реактор

Заземление

(+) PB

Тормозной 

резистор

ПК

Адаптер 

(кабель)

Выходной 

фильтр

Выходной 

реактор Двигатель

Заземление

Программное 

обеспечение для ПК

INVT Workshop

485- 485+

ПЧ RV-MINI

Внешняя LED 

панель 

управления

1

2

4

3
5

PR G

ESC

DA TA

EN T

QU IC K
J OG SH IFT

RUN
STOP

RST

RUN/TUNE FWD/REV LOCAL/REMOT TRIP

Hz

A

V

RPM

%

U V W

R S T

PE

 

2 Клеммы 

Рис. 2-1 Схема подключения ПЧ 

+2 4V

PE

S4

S3

S2

S1

GND

HDIA

Впере д

То лчок 

впе ред

Сбро с 

оши бки

+1 0V 

AI1

AI2

GND

PE

Цепи управления ПЧ

AO1

I V GND

Аналоговый 

вых од

0-10  В/0-20 мА

Y1

GND

485 +

485-

PE

Протокол  связи 

RS485

RO2C

RO2B

RO2A

RO1C

RO1B

RO1A

Релей ный 

выход  1

Релей ный 

выход  2

ON OFF

Мн огоф ункцион альн ые  

ана логовые вхо ды

Напр яже ние д ля 

зада ния ча сто ты

H1

H2

+2 4V

S2

S1

Контроллер 
безопасности с 
разомкнут ым 

конту ром

Вход 

бе зо пасности

Выкл ючатель 

бе зо пасности

Выход 

Y1

Обр атная св язь 

состоян ия 

бе зо пасности

：Экра н ：Вита я  п араПримеча ние :

I V

Доступно 

только для 

моде лей с 

ЕU

Доступно 

только для 

станд артных 

моде лей

 

 

 

 

 

Таблица 2-1 Описание клемм ПЧ 

Клеммы Описание 

Клеммы главной цепи 

R, S, Т 

(или L, N) 
3ф (или 1ф) входные клеммы переменного тока, подключенные к сети. 

U, V, W 3ф выходные клеммы переменного тока, подключаемые к двигателю. 

(+) 
(+) и (-) подключаются к общим клеммам шины постоянного тока. 

PB и (+) подключаются к клеммам внешнего тормозного резистора. 
(-) 

PB 

 
Клеммы РЕ. Клеммы PE должны быть надежно заземлены. 

Клеммы цепи управления 

+10V Внутренний источник питания +10 В 

AI1 
Аналоговый вход. Диапазон: 0–10 В/0–20 мА. Использование напряжения или тока для 

входа устанавливается с помощью DIP-переключателя. 

AI2 Аналоговый вход. Диапазон: 0 В–+10 В 

АО1 
Аналоговый выход. Диапазон: 0–10 В/0–20 мА. Использование напряжения или тока для 

выхода устанавливается с помощью DIP-переключателя. 

RO1А 
Релейный выход. RO1А: НО; RO1B: НЗ; RO1C: общий 

Контактная мощность: 3A/AC 250 В, 1A/DC 30 В 
RO1B 

RO1C 

RO2А 
Релейный выход. RO2А: НО; RO2B: НЗ; RO2C: общий 

Контактная мощность: 3A/AC 250 В, 1A/DC 30 В 
RO2B 

RO2C 

GND Заземление питания 

Y1 Коммутационная нагрузка: 50 мA/30 В; Диапазон выходной частоты: 0–1 кГц 

485+ RS485 порт передачи дифференциального сигнала. Стандартный интерфейс связи 

RS485 должен использовать экранированную витую пару. Определите, следует ли 

подключить согласующий резистор 120 Ом для связи RS485 с помощью 

DIP-переключателя. 

485- 

+24V Внутренний источник питания +24 В. Макс. выходной ток: 100 мА 

S1–S4 

Униполярные входные клеммы, поддерживающие только NPN. 

Диапазон входного сигнала высокого уровня: 10–30 В 

Диапазон входного сигнала низкого уровня: 0-5 В 

Макс. входная частота: 1 кГц 

Программируемые цифровые входные клеммы, функции которых можно настроить с 

помощью соответствующих параметров. 

HDIA 

Каналы как для высокочастотного импульсного входа, так и для цифрового входа 

Макс. входная частота: 50 кГц 

Коэффициент заполнения: 30%–70% 

H1 

Вход безопасного отключения крутящего момента (STO) 

Резервный вход безопасного отключения крутящего момента (STO), подключенный к 

внешнему размыкающему контакту. Когда контакт размыкается, срабатывает STO, и ПЧ 

прекращает работу. 

Для входных сигнальных проводов безопасности используются экранированные прово-

да, длина которых не превышает 25 м. 

Клеммы H1 и H2 по умолчанию замкнуты на +24 В. Удалите перемычки с клемм перед 

использованием функции STO. 

Н2 
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Индикатор Состояние Значение 

ПУСК/НАСТРОЙКА 

 Горит ПЧ работает. 

 Мигает 
ПЧ находится в режиме автоматической 

настройки параметров. 

 Выключен ПЧ остановлен. 

ВПЕРЕД/НАЗАД 
 Горит ЧРП работает в обратном направлении. 

 Выключен ПЧ работает «Вперед». 

МЕСТ./ДИСТ.  

 Горит Команда «Пуск» по протоколу связи. 

 Мигает Команда «Пуск» от клемм. 

 Выключен Команда «Пуск» с клавиатуры. 

ПУСК/НАСТРОЙКА 
 

ВПЕРЕД/НАЗАД 
 

МЕСТ./ДИСТ.  

 Оба включены ПЧ находится в состоянии неисправности. 

Индикатор Состояние Значение 

 Оба мигают ПЧ находится в предаварийном состоянии. 

Индикатор единицы 

 измерения 

Индикатор горит, указывая на то, что отображается в настоящее время. 

 Гц Единица частоты 

 об/мин 
Единица скорости 

вращения 

 А 
Единица измерения 

тока 

 % Процент 

 В 
Единица измерения 

напряжения 

 

Кнопка Функция 

ПРОГ.
ТОЛЧ.

 

Программирова-

ние/Многофункцио

нальная кнопка 

быстрого доступа 

Нажмите ее, чтобы войти или выйти из меню уровня 1 или удалить 

параметр. 

Нажмите и удерживайте ее более 1 с, чтобы активировать функцию 

клавиши, определенную параметрами P07.02. (по умолчанию 

используется «Толчок». 

ВВОД
СДВИГ

 

Кнопка 

подтверждения 

(Ввода)/Сдвига 

Нажмите ее, чтобы войти в меню в каскадном режиме или под-

твердить настройку параметра. 

Нажмите ее, чтобы выбрать параметры отображения в интерфейсе 

для частотно-регулируемого привода в состоянии останова или 

работы.  

Нажмите и удерживайте его в течение более 1 с для сдвига битов в 

интерфейсе изменения параметров 

 

Кнопка вверх Нажмите ее, чтобы увеличить данные или перейти вверх. 

 

Кнопка вниз Нажмите ее, чтобы уменьшить данные или перейти вниз. 

ПУСК
 

Кнопка «Пуск» 
В режиме работы с клавиатуры кнопка пуска используется для пуска 

или автонастройки. 

СТОП
СБРОС

 

Кнопка 

«Стоп/сброс» 

P07.04 определяет функцию кнопки. 

Нажмите ее, чтобы остановить ПЧ или выполнить автонастройку, 

когда ПЧ находится в состоянии «Работа». 

Нажмите ее, чтобы сбросить ошибки, когда ПЧ находится в состоя-

нии аварийной сигнализации о неисправности 

4 Быстрый запуск 

4.1 Проверка перед включением 

 

 Убедитесь, что все клеммы надежно подключены. 

 Убедитесь, что мощность двигателя соответствует мощности преобразова-

теля частоты. 

 

4.2 Работа при первом включении 

Убедившись в правильности проводки и питания, замкните автоматический выключатель 

тока на входной стороне ПЧ, чтобы включить ПЧ. 
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Схема быстрого запуска выглядит следующим образом: 

 

Пуск

Включение после проверки 

правильности подключения

Сброс

на заводские настройки

(P02.01–P02.05) в соответствии 

с паспортной табличкой 

двигателя

(P02.15–P02.19) в 

соответствии с паспортной 

табличкой двигателя

Нажмите QUICK / JOG, чтобы 

выполнить пробный пуск

Если двигатель вращается в 

неправильном направлении, выключите 

питание и поменяйте местами провода 

двигателя любых двух

фаз, а затем снова включите питание

Установите режим 

автонастройки (P00.15)

Нажмите RUN, чтобы начать 

автонастройку (автоматический 

останов после завершения)

Асинхронный 

двигатель (AM)

Синхронный 

двигатель (SM)Выбор 

двигателя 

(P02.00)

Установить рабочую 

частоту

(P00.06)

Установить режим 

управления скоростью 

(P00.00)

SVC 0 (P00.00=0) SVC 1 (P00.00=1) SVPWM (P00.00=2)

Установите параметры 

векторного 

управления в группе 

P03

Установите параметры 

векторного управления в 

группе P03

Установите 

параметры V/F в 

группе P04

Установите параметры 

управления пуском/ 

остановом в группе P01

Подайте команду Пуск 

для запуска

Подайте команду Стоп 

для останова

Выбор задания команды

«Пуск» (P00.01, P00.02)

Установите P00.15=2 для 

выполнения статической 

автонастройки 1

Установите P00.15=3 для 

выполнения статической 

автонастройки 2

Установите P00.15=1 для 

выполнения автонастройки с 

врещением

Конец

 

5 Настройка параметров  

Ниже кратко описаны только некоторые общие параметры функции и типичные значения. 

"○" указывает, что значение параметра может быть изменено, когда ПЧ находится в со

стоянии работы или останова. 

"◎" указывает, что значение параметра не может быть изменено, когда ПЧ находится в  

состоянии работы. 

"●" указывает, что значение параметра обнаружено и записано и не может быть измен

ено. 

(ПЧ автоматически проверяет и ограничивает изменение параметров, что помогает предот-

вратить неправильные изменения). 

Примечание: Параметры функции могут варьироваться в зависимости от серии ПЧ. 

Для получения подробной информации смотрите соответствующее электронное руко-

водство по ПЧ полной версии. 

 

Код 

функции 
Наименование Описание 

По 

умолчанию 

Изме-

нение 

P00.00 
Выбор режима   

управления скоростью 

0: Режим безсенсорного векторного 

управления (SVC) 0 

1: Бездатчиковое векторное управление 

(SVC), режим 1 

2: Режим векторного управления про-

странственным напряжением (U/f) 

2 ◎ 

P00.01 
Выбор задания 

команды «Пуск» 

0: Клавиатура 

1: Клеммы 

2: Протокол связи 

0 ○ 

P00.03 
Макс. выходная 

частота 
Макс (P00.04)–599,00 Гц 50,00 Гц ◎ 

P00.04 
Верхний предел 

рабочей частоты 
P00.05–P00.03 (Макс. выходная частота) 50,00 Гц ◎ 

P00.05 
Нижний предел 

рабочей частоты 

0,00 Гц–P00.04 (верхний предел рабочей 

частоты) 
0,00 Гц ◎ 

P00.06 
A – Выбор задания 

частоты 

0: Клавиатура 

1: AI1 

2: AI2 

3: AI3 (соответствует встроенному потен-

циометру клавиатуры) 

4: Высокоскоростной импульсный вход 

HDIA 

5: ПЛК 

6: Многоступенчатая скорость 

7: ПИД-регулятор 

8: Связь Modbus 

0 ○ 

P00.07 
В – Выбор задания 

частоты 
1 ○ 

P00.10 
Задание частоты с 

клавиатуры 
0,00 Гц–P00.03 (Макс. выходная частота) 50,00 Гц ○ 

P00.11 Ввремя разгона 1 

0,0–3600,0 с 

Модель 

зависит 
○ 

P00.12 Время торможения 1  
Модель 

зависит 
○ 

P00.13 
Направление 

вращения 

0: Вращение «Вперед» (по умолчанию) 

1: Вращение «Назад» 

2: Вращение «Назад» запрещено. 

0 ○ 

P00.15 
Автонастройка 

параметров двигателя 

0: Нет 

1: Автонастройка с вращением  

2: Статическая автонастройка 1 (полная) 

3: Статическая автонастройка 2 (частичная) 

0 ◎ 

P00.18 
Восстановление 

параметров 

0: Нет действия 

1: Восстановление значений по умолчанию 

2: Очистка истории ошибок 

3: Заблокировать все функциональные 

коды 

0 ◎ 

P01.00 Режим «Пуск» 

0: Прямой старт   

1: Пуск после торможения постоянным 

током 

0 ◎ 

P01.08 Режим «Останова» 
0: Останов с замедлением  

1: Останов с выбегом 
0 ○ 

P01.09 

Стартовая частота 

торможения постоян-

ным током после 

останова 

0.00 Гц–P00.03 (Макс. выходная частота) 0,00 Гц ○ 

P01.11 

Ток торможения по-

стоянным током для 

останова 

0,0–100,0% 0,0% ○ 

P01.12 

Время торможения 

постоянным током до 

останова 

0.00–50.00 с 0,00 с ○ 

P01.18 

Проверка состояния 

клемм при включении 

питания 

0: Управление от клемм недопустимо 

1: Управление от клемм I/O 
0 ◎ 

P02.00 Тип двигателя 1 
0: Асинхронный двигатель (АМ) 

1: Синхронный двигатель (SМ) 
0 ◎ 

P02.01 
Номинальная 

мощность АМ 1 
0,1–3000,0 кВт 

Модель 

зависит 
◎ 

P02.02 
Номинальная частота 

АМ 1 
0,01 Гц–P00.03 (Макс. выходная частота) 50,00 Гц ◎ 

P02.03 
Номинальная скорость 

АМ 1 
1–60000 об/мин 

Модель 

зависит 
◎ 

P02.04 
Номинальное 

напряжение АМ 1 
0–1200 В 

Модель 

зависит 
◎ 

P02.05 Номинальный ток АМ 1 0,08–600,00 А 
Модель 

зависит 
◎ 

P02.15 
Номинальная 

мощность SМ 1 
0,1–3000,0 кВт 

Модель 

зависит 
◎ 

P02.16 
Номинальная частота 

SМ 1 
0,01 Гц–P00.03 (макс. выходная частота) 50,00 Гц ◎ 

P02.17 
Количество пар 

полюсов SM 1 
1–128 2 ◎ 

P02.18 
Номинальное 

напряжение SМ 1 
0–1200 В 

Модель 

зависит 
◎ 

P02.19 Номинальный ток SM 1 0,08–600,00 А 
Модель 

зависит 
◎ 

P02.23 ПротивоЭДС SМ 1 0–10000 300 ○ 

P03.00 

Пропорциональное 

усиление контура 

скорости 1 

0,0–200,0 20,0 ○ 

P03.01 
Время интегрирования 

контура скорости 1 
0,000–10,000 с 0,200 с ○ 

P03.03 

Пропорциональное 

усиление контура 

скорости 2 

0,0–200,0 20,0 ○ 

P03.04 Время интегрирования 0,000–10,000 с 0,200 с ○ 
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RPM %

HZ A V

RPM %
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RPM %
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Инструкция по быстрому запуску преобразователя частоты серии RV-MINI                              Инструкция по быстрому запуску преобразователя частоты серии RV-MINI                     Инструкция по быстрому запуску преобразователя частоты серии RV-MINI                     Инструкция по быстрому запуску преобразователя частоты серии RV-MINI 

 

Код 

функции 
Наименование Описание 

По 

умолчанию 

Изме-

нение 

контура скорости 2 

Р03.10 
Полоса пропускания 

контура тока 
0–2000  400 ○ 

P03.11 
Источник задания 

момента 

0: Панель управления (P03.12)   

1: Панель управления (P03.12) 

2: AI1        

3: AI2             

4: AI3 

5: Импульсный вход HDI 

6: Многоступенчатая скорость 

7: Modbus 

0 ○ 

P04.01 
Увеличение крутящего 

момента двигателя 1 

0,0 %: (автоматическое повышение 

крутящего момента), 0,1–10,0 % 
0 ○ 

P04.09 

Коэффициент компен-

сации скольжения V/F 

двигателя 1 

0,0–200,0 % 100,0 % ○ 

P04.10 

Коэффициент   

регулирования   

низкочастотных   

колебаний двигателя 1 

0–100 10 ○ 

P04.11 

Коэффициент   

регулирования   

высокочастотных 

колебаний двигателя 1 

0–100 10 ○ 

P05.01 Функция S1 0: Нет функции      

1: Вращение «Вперед» 

2: Вращение «Назад» 

3: 3-проводное управление/Sin 

4: Толчок «Вперед» 

5: Толчок «Назад» 

6: Останов с выбегом 

7: Сброс ошибки 

8: Пауза в работе 

9: Вход «Внешняя неисправность» 

10: Увеличение частоты (UP)  

11: Уменьшение частоты (DOWN) 

1 ◎ 

P05.02 Функция S2 4 ◎ 

P05.03 Функция S3 7 ◎ 

P05.04 Функция S4 0 ◎ 

P05.32 Нижний предел AI1 0,00 В–P05.34 0,00 В ○ 

P05.34 Верхний предел AI1 P05.32–10.00В 10,00 В ○ 

P06.01 Выход Y1 0: Нет функции 

1: Работа ПЧ 

2: Вращение «Вперед» 

3: Вращение «Назад» 

4: Толчковый режим 

5: Авария (ошибка) ПЧ 

6: Обнаружение уровня частоты FDT1  

8: Частота достигнута 

0 ○ 

P06.03 Выход RO1 1 ○ 

P06.04 Выход RO2 5 ○ 

P06.14 Аналоговый выход AO1 

0: Выходная частота 

1: Заданная частота 

2: Опорная частота линейного изменения 

3: Скорость  

4: Выходной ток (относительно ПЧ) 

5: Выходной ток (относительно двигателя) 

6: Выходное напряжение 

7: Выходная мощность 

0 ○ 

0 ○ 

P06.17 
Нижний предел  

выхода AO1 
Диапазон настройки: -300,0%–P06.19 0,0% ○ 

P06.18 

Выход AO1 соответ-

ствует нижнему преде-

лу 

Диапазон настройки: 0,00–10,00 В 0,00 В ○ 

P06.19 
Верхний предел 

выхода AO1 
Диапазон настройки:P06.17–300,00 Гц 100,0 % ○ 

P06.20 

Выход AO1 соответ-

ствует верхнему 

пределу 

Диапазон настройки: 0,00–10,00 В 10,00 В ○ 

P06.21 
Время фильтра выхода 

AO1 
Диапазон настройки: 0,000–10,000 с 0,000 с ○ 

P07.00 
Пользовательский 

пароль 
0–65535 0 ○ 

P07.27 
Текущий тип 

неисправности 
  ● 

P07.28 
Последний тип 

неисправности 
  ● 

P07.29 
2-й предпоследний тип 

неисправности 
  ● 

P07.30 
3-й предпоследний тип 

неисправности 
  ● 

P07.31 
4-й-последний тип 

неисправности 
  ● 

P07.32 
5-й последний тип 

неисправности 
  ● 

P08.28 
Число попыток 

автосброса 
0–10 0 ○ 

P08.29 

Интервал 

автоматического 

сброса ошибки 

0,1–3600,0 с 1,0 с ○ 

P11.00 Защита от потери фазы 

Диапазон настройки: 0x000–0x011 

Единицы: 

0: Отключить программную защиту от 

потери фазы входного сигнала 

1: Включите программную защиту от 

потери фазы входного сигнала 

Десятки: 

Модель 1ф: 

0x010 

Модель 3ф-: 

0x011 

○ 

Код 

функции 
Наименование Описание 

По 

умолчанию 

Изме-

нение 

0: Отключить защиту от потери фазы на 

выходе 

1: Включите защиту от потери фазы на 

выходе 

Сотни: Зарезервировано 

P14.00 
Коммуникационный 

адрес ПЧ 

1–247 

Примечание:Коммуникационный адрес 

ведомого устройства не может быть равен 

0. 

1 ○ 

P14.01 
Скорость передачи 

данных 

0: 1200 бит/с 

1: 2400 бит/с 

2: 4800 бит/с 

3: 9600 бит/с 

4: 19200 бит/с 

5: 38400 бит/с 

4 ○ 

P14.02 Проверка битов данных 

0: Без проверки (N, 8, 1) RTU 

1: С проверкой на четность  

(E, 8, 1) RTU 

2: С проверкой на нечетность  

(O, 8, 1) RTU 

3: Без проверки (N, 8, 2) RTU 

4: С проверкой на четность  

(E, 8, 2) RTU 

5: С проверкой на нечетность  

(O, 8, 2) RTU 

1 ○ 

6 Основные неисправности и их методы устранения 

Код 

ошибки 
Тип неисправности Возможная причина Решение 

Е4 
Перегрузка по току 

во время ACC ACC/DEC слишком малы. 

Напряжение сети мало. 

Мощность ПЧ недостаточна. 

Резкое изменение нагрузки. 

Дисбаланс выходных токов. 

Сильные помехи (контактор 

либо плохое заземление). 

Увеличьте ACC/DEC. 

Увеличьте напряжение сети. 

Выберите более мощный ПЧ. 

Проверьте механизм на заклинива-

ние, короткозамкнутых соединений. 

Проверьте дисбаланс напряжений на 

выходе ПЧ и сопротивление обмоток 

двигателя. 

Устраните влияние помех. 

Е5 
Перегрузка по току 

во время DEC 

Е6 

Перегрузка по току 

во время работы с 

постоянной   

скоростью 

Е7 
Перенапряжение  

во время разгона 
ACC/DEC слишком малы. 

Повышенное напряжение сети. 

Запуск вращающегося двигате-

ля. 

Большая мощность рекупера-

ции. 

Деактивирован тормозной 

прерыватель. 

Увеличьте ACC/DEC. 

Проверьте напряжение сети. 

Используйте функцию подхвата на 

лету. 

Подключите тормозной прерыватель 

с резистором либо рекуператор. 

Активируйте тормозной прерыватель 

Е8 
Перенапряжение 

при торможении 

Е9 

Перенапряжение во 

время работы с 

постоянной   

скоростью 

Е10 

Пониженное 

напряжение      

DC - шины 

Напряжение сети слишком 

низкое. 

Отображение ненормального 

напряжения. 

Ненормальное замыкание 

буферного контактора. 

Увеличьте входное напряжение сети. 

Свяжитесь с нами. 

Е11 
Перегрузка   

двигателя 

Напряжение сети слишком 

низкое. 

Неверный номинальный ток 

двигателя. 

Двигатель останавливается или 

слишком резкое изменение 

нагрузки. 

Увеличьте входное напряжение сети. 

Сбросьте номинальный ток двигателя 

в группе параметров двигателя. 

Проверьте нагрузку и отрегулируйте 

значение форсирования крутящего 

момента.. 

Е12 Перегрузка ПЧ 

ACC слишком быстрое. 

Двигатель перезапускается во 

время вращения. 

Слишком низкое напряжение в 

сети. 

Слишком тяжелый груз. 

Мощность ПЧ слишком мала. 

Увеличьте время разгона АСС. 

Избегайте перезапуска при остановке 

или включите запуск отслеживания 

скорости. 

Увеличьте входное напряжение сети. 

Выберите ПЧ большей мощностью. 

Е13 
Обрыв фазы на 

входе 

На входах R, S и T произошла 

потеря фазы или резкое коле-

бание. 

Винты на входной стороне 

ослаблены. 

Убедитесь, что входная мощность в 

норме и входные кабели не ослаб-

лены. 

Набор P11.00, чтобы отсеять неис-

правность. 

Е14 Потеря входных фаз 

Потеря фазы входного сигнала 

R/S/T или сильные колебания. 

Винты со стороны входа ослаб-

лены. 

Проверьте, нет ли ненормального 

входного напряжения и незакреп-

ленных входных кабелей. 

Установите параметры для устране-

ния неисправности. 

Е16 
Потеря выходных 

фаз 

Выходные кабели оборваны или 

замкнуты на землю. 

Потеря фазы на выходе U / V /W 

или асимметричная нагрузка. 

Проверьте, нет ли ослабленных или 

оборванных выходных кабелей. 

Проверьте, нет ли резких колебаний 

нагрузки и дисбаланса сопротивле-

ния двигателя. 

Е17 
Внешняя 

неисправность 

Действует входной сигнал 

внешней неисправности клеммы 

S. 

Проверьте, нормально ли работает 

вход внешнего устройства. 

Е18 
Ошибка связи 

RS485 

Скорость передачи установлена 

неправильно. 

Неисправность линии связи. 

Ошибка адреса связи. 

Связь страдает от сильных 

помех. 

Установите правильную скорость 

передачи данных. 

Проверьте проводку коммуникаци-

онных интерфейсов. 

Установите адрес связи правильно. 

Замените или измените проводку, 

чтобы повысить помехоустойчивость. 

Код 

ошибки 
Тип неисправности Возможная причина Решение 

Е19 
Ошибка 

обнаружения тока 

Кабель двигателя или изолятор 

двигателя произошло исключе-

ние. 

Снимите кабель двигателя для 

проверки. 

Свяжитесь с производителем. 

Е20 

Ошибка 

автонастройки 

двигателя 

Мощность двигателя не соот-

ветствует мощности ЧРП. 

Параметр двигателя установлен 

неправильно. 

Параметры, полученные в 

результате автонастройки, резко 

отклоняются от стандартных 

параметров. 

Тайм-аут автонастройки. 

Измените модель VFD. 

Установите правильный тип двига-

теля и параметры паспортной таб-

лички. 

Сбросьте нагрузку с двигателя и 

снова выполните автонастройку. 

Проверьте проводку двигателя и 

настройку параметров; 

Проверьте, превышает ли верхний 

предел частоты 2/3 номинальной 

частоты. 

Е21 
Ошибка работы 

EEPROM 

Ошибка чтения или записи 

параметров управления. 

EEPROM поврежден. 

Нажмите STOP/RST для сброса. 

Замените плату управления. 

Е22 

Отказ обратной 

связи ПИД-регулято 

ра в автономном 

режиме 

Обратная связь ПИД-регулятора 

в автономном режиме. 

Источник обратной связи 

ПИД-регулятора не исправен. 

Проверьте провода сигнала обратной 

связи ПИД-регулятора. 

Проверьте источник обратной связи 

ПИД-регулятора. 

Е23 
Неисправность 

модуля торможения  

Неисправность тормозной цепи 

или повреждена тормозной 

резистор. 

Сопротивление внешнего 

тормозного резистора мало. 

Проверьте тормозной модуль и 

замените тормозной резистор; 

Увеличьте тормозное сопротивление. 

Е24 
Достигнуто время 

работы 

Фактическое время работы ПЧ 

больше, чем внутреннее уста-

новленное время работы. 

Свяжитесь с производителем. 

Е27 
Ошибка загрузки 

параметра 

Кабель клавиатуры подключен 

неправильно или отсоединен. 

Слишком длинный кабель 

клавиатуры, вызывающий 

сильные помехи. 

Ошибка цепи связи клавиатуры 

или материнской платы. 

Проверьте кабель клавиатуры и 

повторно подключите его, чтобы 

определить, возникла ли неисправ-

ность. 

Проверьте и устраните внешний 

источник помех. 

Замените оборудование и обрати-

тесь в сервисную службу. 

Е28 
Ошибка загрузки 

параметров 

Кабель клавиатуры подключен 

неправильно или отсоединен. 

Слишком длинный кабель 

клавиатуры, вызывающий 

сильные помехи. 

Произошла ошибка сохранения 

данных в клавиатуре. 

Проверьте и устраните внешний 

источник помех. 

Замените оборудование и обрати-

тесь в сервисную службу. 

Проверьте, соответствует ли версия 

программного обеспечения платы 

управления версии ПЧ. 

Е32 
Короткое замыкание 

на землю 1 
Выход ПЧ закорочен на землю. 

Цепь обнаружения тока неис-

правна. 

Фактическая установка мощно-

сти двигателя резко отличается 

от мощности ПЧ. 

Проверьте, нет ли короткого замы-

кания двигателя на землю и исправ-

ность проводки. 

Снимите кабель двигателя для 

проверки. 

Замените плату управления. 

Сбросьте параметры двигателя. 

Е33 
Короткое замыкание 

на землю 2 

Е34 
Ошибка отклонения 

скорости 

Нагрузка слишком тяжелая или 

заклинила. 

Проверьте наличие перегрузки, 

увеличьте время обнаружения 

отклонения скорости или увеличьте 

время ACC / DEC. 

Проверьте настройки параметров 

двигателя и повторно выполните 

автонастройку параметров двигате-

ля. 

Проверьте настройки параметров 

контура управления скоростью. 

Е35 
Неверная 

регулировка 

Исключение загрузки. 

Неправильные настройки 

параметров SM. 

Неточные параметры двигателя, 

настроенные автоматически. 

ПЧ отсоединен от двигателя. 

Применение для ослабления 

потока. 

Проверьте, нет ли перегрузки или 

останова. 

Проверьте параметры двигателя и 

настройки счетчика ЭДС. 

Повторно выполните автоматическую 

настройку параметров двигателя. 

Увеличьте время обнаружения 

неправильной настройки. 

Отрегулируйте коэффициент ослаб-

ления потока и параметры контура 

тока. 

Е36 

Ошибка 

электронной 

недогрузки 

ПЧ сообщает о предваритель-

ном сигнале недогрузки в 

соответствии с установленным 

значением. 

Проверьте нагрузку и точки предва-

рительного предупреждения о 

недогрузке. 

Е40 

Безопасное 

отключение 

крутящего момента 

Функция безопасного отключе-

ния крутящего момента активи-

руется внешними силами. 

/ 

Е41 

Исключение  цепи 

безопасности 

канала 1 

Проводка STO неправильная; 

Неисправность внешнего 

переключателя STO; 

Произошел аппаратный сбой в 

цепи безопасности канала. 

Проверьте правильность и надеж-

ность клеммной проводки STO; 

Проверьте, может ли внешний 

переключатель STO работать долж-

ным образом; 

Замените плату управления. 

Е42 

Исключение  цепи 

безопасности 

канала 2 

Е43 
Исключение для 

канала 1 и канала 2 

Произошел аппаратный сбой в 

цепи STO. 
Замените плату управления. 

Е92 Отключение AI1 

Входное напряжение AI1  

слишком низкое. 

Провода AI1 отключены. 

Подключите источник питания 5 В 

или 10 мА, чтобы проверить, в 

порядке ли вход. 

Проверьте проводку или замените 

кабели. 
Е93 Отключение AI2 

Входное напряжение AI2  

слишком низкое. 

Провода AI2 отключены. 

Е94 Отключение AI3 

Входное напряжение AI3  

слишком низкое. 

Провода AI3 отключены. 

Проверьте проводку или замените 

кабели. 

7 Габаритные размеры 

Рис.7-1 Габаритные и монтажные размеры для моделей ЧРП 0,4–4 кВт 
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Таблица 7-1 Габаритные размеры и размер монтажного отверстия                  

частотно-регулируемых приводов мощностью 0,4–4 кВт 

Модель ПЧ 
Габаритные размеры (мм) 

Положение 

монтажного 

отверстия (мм) 

Диаметр 

монтажного 

отверстия 

(мм) W1 H1 D1 W2 Н2 

RV-MINI-1L-0002-B 60 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-1L-0004-B 60 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-1L-0007-B 70 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-1L-0010-B 70 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-3L-0002-B-ХХ 60 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-3L-0003-B-ХХ 60 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-3L-0005-B-ХХ 70 190 155 36 180 Ø 5 

RV-MINI-3L-0009-B-ХХ 70 190 155 36 180 Ø 5 

Примечание: -XX означает отсутствие или -EU. 

Рис.7-2 Габаритные и монтажные размеры для моделей ПЧ 4–7,5 кВт 
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Таблица 7-2 Габаритные размеры и размеры монтажных отверстий                

частотно-регулируемых приводов мощностью 4–7,5 кВт 

модель 

частотно-регулируемого 

привода 

Габаритные размеры (мм) 

Положение 

монтажного 

отверстия (мм) 

Диаметр 

монтажного 

отверстия 

(мм) W1 H1 D1 W2 W1 

RV-MINI-3L-0014-B-ХХ 90 235 155 70 220 Ø 6 

RV-MINI-3L-0018-B-ХХ 90 235 155 70 220 Ø 6 

Примечание: -XX означает отсутствие или -EU. 

 

Приложение A  Диапазон мощностей 

Таблица А-1 Номинальные характеристики 

Модель 

Номиналь 

ная выход-

ная мощ-

ность (кВт) 

Номиналь 

ный вы-

ходной ток 

(А) 

Макс. 

рабочая 

температура 

(°С) 

Номинальная 

частота сети 

(Гц) 

Номинальное 

напряжение 

питания 

(В) 

RV-MINI-1L-0002-B 0,4 2,5 

50 °С 

50 Гц/60 Гц 

Допустимый 

диапазон: 

47–63 Гц 

1 фаза 

переменного 

тока 220–240 В 

RV-MINI-1L-0004-B 0,75 4.2 

RV-MINI-1L-0007-B 1,5 7,5 

RV-MINI-1L-0010-B 2.2 10 

RV-MINI-3L-0002-B-ХХ 0,75 2,5 

3 фазы 

переменного 

тока 380–480 В 

RV-MINI-3L-0003-B-ХХ 1,5 3,7 

RV-MINI-3L-0005-B-ХХ 2.2 5,5 

RV-MINI-3L-0009-B-ХХ 4 9,5 

RV-MINI-3L-0014-B-ХХ 5,5 14 

RV-MINI-3L-0018-B-ХХ 7,5 18,5 

Примечание: -XX означает отсутствие или -EU. 


